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N§zev tematick®ho celku: Z§sady obsluhy a praktick§ ļinnost s jednomuģnou                                                                     

                                             motorovou pilou                                                           

 

Anotace: 
TematickĨ celek seznamuje s obsluhou a ¼drģbou motorov® pily, shrnuje hlavn² typy 

motorovĨch pil a z§roveŔ popisuje ļ§sti motorov® pily. řeġ² z§kladn² dovednosti pŚi 

k§cen² stromŢ, odvŊtvov§n² pok§cenĨch stromŢ a zkracov§n² kmenŢ. DŢraz je kladen na 

z§sady bezpeļn® pr§ce pŚi obsluze motorov® pily. 

Kl²ļov§ slova: 

Z§sady bezpeļn® pr§ce, osobn² ochrann® pomŢcky, reģim pracovn²ho dne, poskytov§n² 

prvn² pomoci, typy motorovĨch pil, ļ§sti motorovĨch pil, spouġtŊn² a ¼drģba motorovĨch 

pil, k§cen² a odvŊtvov§n² stromŢ. 

Vstupn² pŚedpoklady: 

Uļivo tematick®ho celku navazuje na znalosti z²skan® v odbornĨch pŚedmŊtech 

technick®ho zamŊŚen² a dovednost² z²skanĨch pŚi praxi. 

Obsah tematick®ho celku: 

1) Z§sady bezpeļnosti a ochrany zdrav² pŚi pr§ci. 

2) Prvn² pomoc pŚi ¼razu. 

3) Konstrukce motorov® pily. 

4) Obsluha a ¼drģba motorov® pily. 

5) K§cen², odvŊtvov§n² a zkracov§n² stromŢ. 

Metodick® postupy a organizace vĨuky: 

VĨklad z§sad bezpeļnosti a ochrany zdrav² pŚi pr§ci s motorovou pilou, praktick® 

zvl§dnut² prvn² pomoci, popis konstrukce motorov® pily, praktick® pŚedveden² ¼drģby 

motorov® pily, uk§zka a n§cvik pŚi k§cen², odvŊtvov§n² a zkracov§n² kmenŢ. 

PŚedpokl§dan® vĨsledky vĨuky: 

Ģ§k: 

1) vyjmenuje a pŚi pr§ci dodrģuje z§sady bezpeļnosti a ochrany zdrav² pŚi pr§ci, 

2) poskytne prvn² pomoc pŚi ¼razu, 

3) je schopen popsat jednotliv® ļ§sti motorov® pily, 

4) prakticky zvl§dne obsluhu a ¼drģbu motorov® pily, 

5) prakticky zvl§dne k§cen², odvŊtvov§n² a zkracov§n² stromŢ. 

Liter§rn² zdroje a jin® prameny: 

Kl²ma, J.a kol. LesaŚ-dŚevorubec. SZN Praha, 1988 

Husqarna: Pr§ce s ŚetŊzovou pilou 

NaŚ²zen² vl§dy ļ.28/2002 
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N§zev tematick®ho celku: Z§sady obsluhy a praktick§ ļinnost    

                                             s jednomuģnou motorovou pilou (uļebn² text) 

 

 

1. Z§sady bezpeļnosti a ochrany zdrav² pŚi pr§ci 

                
     Pr§ce s ŚetŊzovou pilou zahrnuje mnoho rŢznĨch situac² s jednoduchĨmi ļi 

komplikovanŊjġ²mi pracovn²mi postupy. řetŊzov§ pila je velmi vĨkonnĨm n§strojem, ale 

mŢģe bĨt rovnŊģ nebezpeļn§ pokud nen² spr§vnŊ pouģ²van§. Z§sadnŊ pouģ²vat spr§vn® 

pracovn² postupy, nejlepġ² moģn® ochrann® vybaven² a modern² ŚetŊzovou pilu s funkļn²mi 

bezpeļnostn²mi prvky. 

     Bezpeļnostn² opatŚen² pŚi pr§ci s motorovou pilou vych§z² z NaŚ²zen² vl§dy ļ. 28/ 2002 

Sb., stanovuj²c² zpŢsob organizace pr§ce a pracovn²ch postupŢ, kter® je zamŊstnavatel 

povinen zajistit pŚi pr§ci v lese a na pracoviġt²ch obdobn®ho charakteru (pŊstebn² pr§ce, tŊģba 

dŚ²v², zpracov§n² vĨvratŢ, polovĨvratŢ a polomŢ, pr§ce s ŚetŊzovou pilou, soustŚeŅov§n² 

dŚ²v², manipulace a skladov§n² dŚ²v², odvoz dŚ²v² a pr§ce ve vĨġk§ch). 

     Modern² ŚetŊzov§ pila mus² bĨt vybavena n§sleduj²c²mi bezpeļnostn²mi prvky:        

1) chr§niļ proti zpŊtn®mu vrhu a ŚetŊzov§ brzda - ŚetŊzov§ brzda je konstruov§na tak, aby 

byla uvedena do chodu setrvaļnost² zpŢsobenou zpŊtnĨm vrhem, nebo kdyģ pracovn²k s pilou 

pohne chr§niļem proti zpŊtn®mu vrhu dopŚedu, 

2) pojistka proti n§hodn®mu pŚid§n² plynu - pŚid§n² plynu funguje pouze tehdy, jestliģe je 

pojistka stisknuta, napŚ. pokud st§le sv²r§me zadn² ļ§st rukojeti pravou rukou, zat²mco 

pŚid§v§me plyn, 

3) efektivn² sniģov§n² vibrac² ï tlumiļe vybrac² ï silentbloky v ŚetŊzov® pile jsou urļeny 

k tomu, aby ¼ļinnŊ sn²ģily vibraļn² hladiny v rukojet²ch. Niģġ² vibraļn² hladiny m®nŊ unav² 

paģe a ruce, coģ mŢģe sn²ģit riziko nehod, zvl§ġtŊ bŊhem dlouhĨch pracovn²ch smŊn, 

4) zachycovaļ ŚetŊzu ï je urļen k zachycen² ŚetŊzu, mŊl by zachytit ŚetŊz pŚi jeho spadnut² 

z vodic² liġty nebo pŚi pŚetrģen², 

5) chr§niļ prav® ruky ï je urļen k tomu, aby chr§nil ruku pracovn²ka s pilou v pŚ²padŊ 

spadnut² nebo pŚetrģen² ŚetŊzu, 

6) ovl§dac² p§ļka pro zastaven² motoru ï stop vyp²naļ ï mus² bĨt na pile um²stŊn tam, kde 

je snadnĨ pŚ²stup, tak aby mohl bĨt motor v kritick® situaci rychle zastaven. 

     Vl§dn² organizace v mnoha zem²ch kladou vyġġ² poģadavky na sn²ģen² vĨfukovĨch emis² 

ze spalovac²ch motorŢ. Toto pak vedlo k vzrŢstaj²c²mu rozvoji palivovŊ efektivn²ch motorŢ. 

Dokonce i katalyz§torov§ technologie se zlepġila a dnes je tady st§le v²ce modelŢ ŚetŊzovĨch 

pil vybavenĨch katalyz§torem. Je velmi dŢleģit® usilovat o vylepġen², pŚiļemģ je tŚeba vz²t 

v ¼vahu jak pracovn² prostŚed², tak i okoln² pŚ²rodu. 

     Pouģ²v§n² speci§ln²ho paliva pro spalovac² motory je jedn²m ze zpŢsobŢ, jak sn²ģit 

mnoģstv² ġkodlivĨch emis². Existuj² tak® oleje na ŚetŊzy na rostlinn® b§zi, kter® jsou 

k pŚ²rodn²mu prostŚed² vĨznamnŊ ġetrnŊjġ² neģ obyļejn® oleje. Pouģ²v§n² kombinovan®ho 

kanystru benz²n/olej mŢģe spolu s chr§niļem pŚed rozlit²m rovnŊģ pŚedej²t  zbyteļn®mu ¼niku 

benz²nu a oleje do pŚ²rody. 

 

 

2. Prvn² pomoc pŚi ¼razu 

 

     Pracovn²m ¼razŢm pŚi pr§ci s motorovou pilou lze pŚedej²t pŚedepsanĨm ochrannĨm 
vybaven²m. Ochrann® obleļen² by mŊlo m²t vĨraznou barvu a mus² bĨt testov§no pŚ²sluġnĨmi 
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pŚedpisy a normami jednotlivĨch zem². 

Pracovn² ochrann® pomŢcky: 

1) ochrann§ pŚilba s chr§niļem sluchu a ochrannĨm ġt²tem ï pŚilba je urļena k ochranŊ 

pŚed padaj²c²mi vŊtvemi, ochrannĨ ġt²t by mŊl zakrĨvat celou tv§Ś pracovn²ka, aby ji chr§nil 

pŚed odŚen²m, l®taj²c²mi tŚ²skami, prachem, chr§niļ sluchu je urļen k ochranŊ pŚed ġkodlivĨm 

hlukem (vloģky v chr§niļi sluchu se mus² pravidelnŊ mŊnit), 

2) pracovn² blŢza ï mŊla by bĨt dlouh§, vzduġn§ s vĨraznou barvou, 

3) ochrann® kalhoty ï textiln² vl§kna v ochrannĨch kalhot§ch jsou urļena k tomu, aby 

zastavila pohyb ŚetŊzu, poġkozen® kalhoty vyŚadit z pouģ²v§n², 

4) ochrann§ kotn²kov§ obuv ï obuv by mŊla bĨt vybavena ochrannĨm kov§n²m, ochranou 

proti ŚetŊzov® pile,  neklouzavou podr§ģkou, 

5) ochrann® rukavice ï mus² chr§nit ruce pŚed poŚez§n²m, poġkr§b§n²m, oleji, palivy, 

6) l®k§rniļka prvn² pomoci ï mus² bĨt um²stŊna na vhodn®m a dostupn®m m²stŊ v bl²zkosti 

k§cen². 

     V pŚ²padŊ nehody je tŚeba poskytnout prvn² pomoc a rychle pŚivolat l®kaŚskou pomoc. Na 

m²stŊ, kde se prov§d² k§cen², je tŚeba m²t k dispozici mobiln² telefon ļi vys²laļku. Nikdy ve 

vlastn²m z§jmu se nesm² opomenout ģ§dn§ ļ§st ochrann®ho vybaven²! 

 

 

3. Konstrukce motorov® pily 

 

     Motorov® pily vyr§bŊn® dnes se skl§daj² v naprost® vŊtġinŊ ze tŚ² hlavn²ch celkŢ: 

z ļ§sti motorov®, Śezac² a nosn®. Vedle funkļn²ch parametrŢ mus² pily splŔovat poģadavky 

bezpeļnosti a ochrany zdrav² pŚi pr§ci. Za t²m ¼ļelem jsou motorov® pily vybavov§ny tzv. 

aktivn²mi ochrannĨmi prvky, kterĨmi jsou: bezpeļnostn² brzda ŚetŊzu, ochrannĨ kryt lev® 

ruky, ¼ļinnĨ antivibraļn² syst®m, ¼ļinnĨ tlumiļ vĨfuku, vyhŚ²van® rukojeti, rozġ²Śen§ spodn² 

ļ§st zadn² rukojeti (ochrana prav® ruky), pojistka plynov® p§ļky, sp²naļ zapalov§n² motoru, 

zachycovaļ ŚetŊzu, zubov§ opŊrka, ochrannĨ kryt Śezac² ļ§sti, alternativnŊ bezpeļnostn² ŚetŊz. 

1) Motorov§ ļ§st ï tvoŚ² ji pŚedevġ²m samotnĨ motor, d§le karbur§tor, vzduchovĨ filtr, 

zapalovac² soustava, palivov§ a olejov§ n§drģ, spouġtŊc² ¼stroj², vĨfuk, odstŚediv§ spojka, 

brzda ŚetŊzu. 

2) řezac² ļ§st ï je tvoŚena vodic² liġtou a pilovĨm ŚetŊzem, kter® mus² svĨmi rozmŊry 

i proveden²m sobŊ vz§jemnŊ odpov²dat, odpov²dat jim mus² i hnac² ŚetŊzka a vodic² ŚetŊzka 

na liġtŊ. 

3) Nosn§ ļ§st ï tvoŚ² pŚedn² a zadn² rukojeŠ, pŚedn² rukojeŠ slouģ² k pŚesn®mu veden² 

a polohov§n² pily pŚi k§cen², odvŊtvov§n², pŚeŚez§v§n² dŚ²v², zadn² rukojeŠ je souļ§st² 

plastov®ho odlitku, d§le obsahuj²c²ho palivovou n§drģ a ¼chytn® body z§vŊsnĨch prvkŢ 

motorov® ļ§sti. 

     Motor je t®mŊŚ vĨhradnŊ dvoudobĨ p²stovĨ jednov§lec s vratnĨm pohybem p²stu, 

vzduchem chlazenĨ. SkŚ²Ŕ motoru je seġroubov§na ze dvou vz§jemnŊ utŊsnŊnĨch ļ§st² a je 

vyrobena z lehkĨch slitin, pŚ²padnŊ z umŊlĨch hmot. MŢģe obsahovat i olejovou n§drģ pro 

maz§n² Śezac² ļ§sti pily. Tlumiļ vĨfuku je upevnŊn na stŊnŊ v§lce, sniģuje hluk motoru, 

ochlazuje vĨfukov® plyny a odv§d² je od pracovn²ka. Chlazen² motoru je zabezpeļov§no 

ventil§torem, kterĨ vytv§Ś² proud vzduchu nas§v§nĨ z vnŊjġ²ho prostŚed² pŚes otvory v krytu 

a ģene jej na ģebrovanĨ v§lec. VzduchovĨ filtr odstraŔuje neļistoty ze vzduchu nas§van®ho 

do karbur§toru a sniģuje hluk zpŢsobenĨ vzduchem nas§vanĨm do motoru. Karbur§tor 

pŚipravuje jemnŊ rozpr§ġenou smŊs paliva a vzduchu stabilnŊ ve vġech reģimech chodu 

motoru. Pouģ²vaj² se karbur§tory bezplov§kov®, mebr§nov®. Zapalovac² soustava je 

v souļasnosti elektronick§, tyristorov§, bezkontaktn². Jej²m ¼kolem je ve vhodn®m okamģiku 
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pŚeskokem jiskry na elektrod§ch sv²ļky zap§lit palivovou smŊs ve v§lci motoru. Startovac² 

¼stroj² zabezpeļuje roztoļen² klikov®ho hŚ²dele motoru pŚi startov§n² motoru. Spojka 

motorov® pily pŚen§ġ² toļivĨ moment na hnac² ŚetŊzku pilov®ho ŚetŊzu. Brzda ŚetŊzu pracuje 

na principu p§sov® brzdy pŚil®haj²c² na pl§ġŠ bub²nku spojky. Olejov® ļerpadlo dopravuje 

mazac² olej, ze z§sobn² n§drģe do otvoru v liġtŊ a tedy k ŚetŊzu. N§drģ paliva je zpravidla 

tvoŚena vĨliskem z plastu tvoŚ²c²m souļ§st nosn® konstrukce pily. Nap²nac² ¼stroj² nastav² 

liġtu vŢļi ŚetŊzov®mu kolu do polohy odpov²daj²c² optim§ln²mu napnut² ŚetŊzu. Hnac² ŚetŊzka 

poh§n² pŚ²mo pilovĨ ŚetŊz. Zubov§ opŊrka je upevnŊna na motoru v bl²zkosti pilov® liġty 

a slouģ² k veden² a stabilizaci pily pŚi Śezu. Vodic² liġta vede ve sv® dr§ģce vodic² ļl§nky 

ŚetŊzu a udrģuje ŚetŊz dostateļnŊ napjatĨ. PilovĨ ŚetŊz je nekoneļnĨ a tvoŚ² jej vodic², 

spojovac² a pracovn² ļl§nky s rŢznŊ tvarovanĨmi bŚity. 

 

 

4. Obsluha a ¼drģba motorov® pily 

 

     Vzhledem k tomu, ģe se jednotliv® typy pil od sebe liġ² v detailech konstrukļn²ho 

uspoŚ§d§n², a tedy i v jednotlivĨch ¼konech obsluhy seŚizov§n² a ¼drģby, je bezpodm²neļnŊ 

nutn® se pŚed zaļ§tkem pr§ce dŢkladnŊ sezn§mit s informacemi obsaģenĨmi v n§vodu 

k obsluze konkr®tn²ho typu motorov® pily, kterĨ hodl§me pouģ²vat. 

     PŚ²prava pily k pr§ci vyģaduje zejm®na doplnit palivovou smŊs i mazac² olej, pŚesvŊdļit se, 

zda ŚetŊz je dostateļnŊ ostrĨ a napjatĨ, zda jsou dotaģeny jednotliv® matice a ġrouby, zda je 

pevnŊ nasazena koncovka elektrick®ho vodiļe na zapalovac² c²vce a zda jsou vġechny d²ly 

kompletn². 

     PŚi startov§n² motoru je rozd²l, jestli se spouġt² motor studenĨ ļi teplĨ. 

Startov§n² studen®ho motoru ï zapnout sp²naļ zapalov§n² a sytiļ, nastavit plyn, stisknout 

dekompresn² ventil, pilu poloģit na zem nebo pevnĨ podklad, pŚiġl§pnout pravou nohou zadn² 

rukojeŠ, zaujmout stabiln² postoj, pŚedn² rukojeŠ uchopit levou rukou, rozt§ļet motor tah§n²m 

za spouġtŊc² lanko (po dvou aģ tŚech pokusech m§ motor naskoļit), po naskoļen² kr§tkĨm 

stiskem plynov® p§ļky vyŚadit sytiļ, motor se dostane do reģimu volnobŊhu. Jestliģe nedojde 

k naskoļen² motoru, je tŚeba vyŚadit sytiļ, jinak dojde k zahlcen² motoru, a pokraļovat ve 

spouġtŊn².  

Startov§n² tepl®ho motoru ï oproti spouġtŊn² studen®ho motoru se nepouģ²v§ sytiļ a pŚi 

spr§vn®m seŚ²zen² se motor nastartuje i na volnobŊh. 

     PŚi pr§ci mus² bĨt motorov§ pila neust§le drģena pevnŊ obŊma rukama za obŊ rukojeti. 

Motor pily mus² m²t pŚed vloģen²m liġty do Śezu a pŚi Śezu plnĨ vĨkon. PŚed uveden²m motoru 

do pln®ho chodu je nutn® zkontrolovat, zda je odbrģdŊn§ bezpeļnostn² brzda ŚetŊzu. Kontrola 

funkce maz§n² Śezac² ļ§sti se dŊje vizu§lnŊ pŚi pŚibl²ģen² pŚedn² ļ§sti liġty s bŊģ²c²m ŚetŊzem     

k svŊtl®mu podkladu (pap²r apod.). PŚi dobŚe pracuj²c²m maz§n² se mus² na tomto m²stŊ za 

nŊkolik sekund objevit olejov§ skvrna. Chod motoru se zastav² pŚepnut²m sp²naļe zapalov§n² 

do polohy Ă vypnutoñ. 

           Drģen² pily                                   Startov§n² pily                      Kontrola maz§n² 
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     Đdrģba motorov® pily je nen§roļn§ a skl§d§ se z ¼konŢ, z nichģ vŊtġinu mŢģe vykonat 

s§m uģivatel. PŚi soustavn® denn² pr§ci s pilou je tŚeba dodrģovat ļasovĨ harmonogram 

¼drģby pily, kterĨ je souļ§st² n§vodu k obsluze. ĻasovĨ harmonogram se skl§d§ z denn², 

tĨdenn², mŊs²ļn²  a ļtvrtletn² ¼drģby. 

     Denn² ¼drģbu tvoŚ² celkov® oļiġtŊn² pily, vyļiġtŊn² ļistiļe vzduchu, stranov® obr§cen² 

vodic² liġty a ļiġtŊn² jej² dr§ģky, ļiġtŊn² mazac²ch otvorŢ a prostorŢ kolem spojky, ostŚen² 

ŚetŊzu, kontrola maz§n² a napnut² ŚetŊzu, maz§n² loģiska vodic² ŚetŊzky liġty. 

     TĨdenn² ¼drģbu tvoŚ² ļiġtŊn² ģeber v§lce, lopatek a krytŢ vŊtr§kŢ, kotrola, ļiġtŊn² 

a seŚ²zen² zapalovac² sv²ļky, kontrola stavu liġty (opotŚeben² hran, hloubka liġty), ŚetŊzu 

a ŚetŊzov®ho kola, dotaģen² ġroubovĨch spojen², u nŊkterĨch typŢ pil, promaz§n² loģiska 

bub²nkŢ spojky. 

     MŊs²ļn² ¼drģbu tvoŚ² vypl§chnut² n§drģe paliva a oleje ļistĨm benz²nem, kontrola ļiġtŊn² 

spoustŊc²ho ¼stroj². 

    Ļtvrtletn² ¼drģbu se doporuļuje svŊŚit odborn® d²lnŊ, popŚ²padŊ seŚ²d²me bezpeļnostn² 

brzdy, vymŊn²me hnac² a vodic² ŚetŊzov® kolo. 

 

 

5. K§cen², odvŊtvov§n² a zkracov§n² stromŢ 

 

     Prvotn²m a z§kladn²m zpŢsobem vyuģ²v§n² motorovĨch pil je k§cen² stromŢ. Motorovou 

pilou lze pŚi tŊģbŊ dŚ²v² vykon§vat rŢzn® dalġ² pr§ce, jako je napŚ. odvŊtvov§n² pok§cenĨch 

stromŢ, rozŚez§n² kmenŢ, oklest stoj²c²ch stromŢ apod. 

     PŚi k§cen² je nutn® urļit smŊr p§du stromu, pŚipravit pracoviġtŊ v okol² stromu, upravit 

spodn² ļ§sti stromu a vytvoŚit smŊrovĨ z§Śez. 

                                                                                                   SmŊrovĨ z§Śez 

 

         Vymezen² ohroģen®ho prostoru 

              okolo k§cen®ho stromu 
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     PŚi odvŊtvov§n² se pok§cen® stromy zbavuj² vŊtv². OdvŊtvov§n² se zaļne na stranŊ 

oddenku a postupuje smŊrem k vrcholu stromu, je tŚeba st§t stabilnŊ na obou noh§ch na lev® 

stranŊ kmene ve smŊru postupu, pŚi nasazov§n² liġty k vŊtvi pŚidat plnĨ plyn, po odŚ²znut² 

vŊtve nesm² liġta smŊŚovat k pracovn²kovi a jeden strom sm² vģdy odvŊtvovat jen jeden 

pracovn²k. Pro zefektivnŊn² pr§ce lze pouģ²t nŊkterou z ovŊŚenĨch metod odvŊtvov§n²:  

A - ġestif§zov§ (seversk§), B - stŚedoevropsk§ (rakousk§), C - ġvihov§. 

 

Metody odvŊtvov§n² 

 

          

Zkracov§n² kmenŢ spoļ²v§ v pŚ²ļn®m kolm®m pŚeŚez§n² kmene ve stanoven®m m²stŊ 

motorovou pilou. PŚi pŚeŚez§v§n² je nutno respektovat poŚad² ŚezŢ v z§vislosti na vĨskytu 

tlaku nebo tahu ve dŚevŊ. Z§kladn² z§sada pŚitom zn²: napruģen® dŚ²v² nejdŚ²ve naŚ²znout na 

stranŊ tlaku, doŚez§vat na stranŊ tahu.        

 

Zkracov§n² kmenŢ 
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N§zev tematick®ho celku: Z§sady obsluhy a praktick§ ļinnost s jednomuģnou    

                                            motorovou pilou (vzdŊl§vac² materi§l) 

 

 

1. Đdrģba motorov® pily 

     Đkolem praktick®ho cviļen² je prov®st pravidelnou denn² ¼drģbu motorov® pily. 

 

Zadan® ¼koly: 
1) Prov®st celkov® oļiġtŊn² pily vļetnŊ vyļiġtŊn² ļistiļe vzduchu. 

2) Prov®st kontrolu a obr§cen² vodic² liġty, vyļiġtŊn² jej² dr§ģky. 

3) Vyļistit mazac² otvory a prostor kolem spojky. 

4) Nabrousit ŚetŊz a spr§vnŊ napnout ŚetŊz. 

5) Namazat loģisko vodic² ŚetŊzky liġty a prov®st kontrolu maz§n². 

 

PomŢcky pro cviļen²: 
Motorov§ pila, ġtŊtec, mĨdlovĨ roztok, pracovn² stŢl se svŊr§kem, piln²k, pŚedepsanĨ olej dle 

vĨrobce. 

 

Postup pŚi cviļen²: 
     Nejprve proveŅte hrub® oļiġtŊn² motorov® pily. Potom demontujte kryt a uvolnŊte 

vzduchovĨ filtr, kterĨ je nutno vyprat v mĨdlov®m roztoku. N§slednŊ je tŚeba sejmout ŚetŊz 

a demontovat vodic² liġtu, u kter® je tŚeba vyļistit jej² dr§ģku. Z§roveŔ vyļistŊte mazac² 

otvory a prostor kolem spojky. 

     Po mont§ģi vodic² liġty nasaŅte a napnŊte ŚetŊz. Motorovou pilu upnŊte do svŊr§ku 

a proveŅte nabrouġen² ŚetŊzu. N§slednŊ namaģte loģisko vodic² ŚetŊzky liġty a proveŅte 

kontrolu maz§n². Z§vŊrem doplŔte olej na maz§n² ŚetŊzu a pŚedepsan® palivo. 

 

 

2. K§cen², odvŊtven² a zkr§cen² stromu 

 

     Đkolem ter®nn²ho cviļen² v lesn²m porostu je vybrat vhodnĨ strom ke k§cen². 

 

Zadan® ¼koly: 
1) Vybrat vhodnĨ strom ke k§cen². 

2) Vymezit ohroģenĨ prostor okolo k§cen®ho stromu. 

3) PŚipravit pracoviġtŊ v bl²zkosti k§cen®ho stromu. 

4) Upravit spodn² ļ§st stromu a prov®st smŊrovĨ z§Śez. 

5) SmŊrovĨm z§Śezem s vyuģit²m kl²nu (popŚ. dŚevorubeck® lopatky) pok§cet strom. 

6) OdvŊtvit pok§cenĨ strom. 

7) Zkr§tit kmen. 

 

PomŢcky pro cviļen²: 
Motorov§ pila, kl²ny, dŚevorubeck§ lopatka, sekera, p§smo, kŚ²da. 

 

Postup pŚi cviļen²: 
     Podle zvolen®ho smŊru p§du vymezit ohroģenĨ prostor okolo k§cen®ho stromu. D§le je 

nutno vykonat ¼pravu okol² stromu tak, aby byly odstranŊny vġechny nebezpeļn® pŚek§ģky. 

Je tŚeba tak® zajistit bezpeļnou ¼stupovou cestu od k§cen®ho stromu, kter§ mus² bĨt volena 
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ġikmo vzad od zamĨġlen®ho p§du stromu. PŚed zaļ§tkem k§cen² si vhodnŊ rozm²stit pracovn² 

n§Śad².         

     PŚed zapoļet²m hlavn²ho Śezu mus² dŚevorubec vyk§zat vġechny osoby, kromŊ sv®ho 

pomocn²ka, z ohroģen®ho prostoru k§cen®ho stromu. N§slednŊ prov®st odstranŊn² koŚenovĨch 

n§bŊhŢ, z§ŚezŢ a pak prov®st tak® pok§cen² hlavn²m Śezem. Dle potŚeby pouģit kl²n popŚ²padŊ 

lopatku. Pok§cenĨ strom lze zaļ²t potom odvŊtvovat. PŚi odvŊtvov§n² je tŚeba zvolit vhodnou 

metodu podle pok§cen®ho stromu. Na z§vŊr je tŚeba prov®st zkr§cen² kmene na poģadovanou 

d®lku. 

     PŚi odvŊtvov§n² se mus² pok§cen® stromy zbavit vŊtv². OdvŊtvov§n² zaļnŊte na stranŊ 

oddenku a postupujte smŊrem k vrcholu stromu, je tŚeba st§t stabilnŊ na obou noh§ch na lev® 

stranŊ kmene ve smŊru postupu, pŚi nasazov§n² liġty k vŊtvi pŚidat plnĨ plyn, po odŚ²znut² 

vŊtve nesm² liġta smŊŚovat k pracovn²kovi a jeden strom sm² vģdy odvŊtvovat jen jeden 

pracovn²k. 

     Pro zefektivnŊn² pr§ce lze pouģ²t z nŊkterou ovŊŚenĨch metod odvŊtvov§n²: ġestif§zov§ 

(seversk§), stŚedoevropsk§ (rakousk§), ġvihov§.  

     PŚi zkracov§n² kmenŢ v pŚ²ļn®m kolm®m smŊru pŚeŚ²znŊte kmen ve stanoven®m m²stŊ 

motorovou pilou. PŚi pŚeŚez§v§n² je nutno respektovat poŚad² ŚezŢ v z§vislosti na vĨskytu 

tlaku nebo tahu ve dŚevŊ. Z§kladn² z§sada pŚitom zn²: napruģen® dŚ²v² nejdŚ²ve naŚ²znout na 

stranŊ tlaku a pak doŚez§vat na stranŊ tahu. 

 

 

5. Kontroln² ot§zky z bezpeļnosti pr§ce a ochrany zdrav² pŚi obsluze 

motorov® pily 

 

1) KterĨ z§kon, vyhl§ġka nebo naŚ²zen² vl§dy stanov² bezpeļnost pŚi pr§ci?           

2) Kdo stanov² pracovn² postupy a organizuje pr§ci v lese a na pracoviġt²ch obdobn®ho 

charakteru?                 

3) Jak§ je nejniģġ² moģn§ teplota ovzduġ² pŚi k§cen² stromŢ? 

4) Kolik zamŊstnancŢ sm² souļasnŊ odvŊtvovat na jednom stromu? 

5) Nakresli nebo popiġ bezpeļnou ¼nikovou cestu pŚi k§cen² stromŢ.                

6) Podle obr§zku popiġ a vysvŊtli konkr®tn² hodnoty u smŊrov®ho z§Śezu, kterĨ se prov§d² pŚi 

k§cen² stromŢ o vŊtġ²m prŢmŊru. 
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7) V jak® ļ§sti vzhledem ke smŊrov®mu z§Śezu se vede hlavn² Śez pŚi k§cen²?       

8) Ve kter® ļ§sti se vede prvn² Śez pŚi zpracov§n² napruģenĨch stromŢ? 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

9) PŚi odvŊtvov§n² stromu na svahu mus² bĨt pr§ce prov§dŊny z horn² strany, ze spodn² strany 

nebo nez§leģ² z jak® strany? 

10) JakĨm zpŢsobem lze uvolnit zavŊġenĨ strom? 

11) JakĨ je ohroģenĨ prostor pŚi k§cen² stromu vzhledem k vĨġce k§cen®ho stromu?    

12) Popiġ zpŢsob drģen² motorov® pily pŚi jej²m startov§n².                     

13) Co mus² udŊlat zamŊstnanec, pokud pŚech§z² na pracoviġti s motorovou pilou na     

  vzd§lenost vŊtġ² neģ 150 metrŢ? 

14) Podle obr§zku pojmenuj a popiġ jednotliv® metody pŚi odvŊtvov§n². 
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N§zev tematick®ho celku: Obsluha mal® zemŊdŊlsk® a komun§ln² mechanizace  

                                             - kŚovinoŚez, rotaļn² bubnov§ sekaļka 

 

Anotace: 
TematickĨ celek seznamuje s obsluhou a ¼drģbou kŚovinoŚezu a rotaļn² bubnov® sekaļky, 

shrnuje hlavn² typy zemŊdŊlsk® a komun§ln² mechanizace a z§roveŔ popisuje jejich 

hlavn² ļ§sti. řeġ² z§kladn² dovednosti pŚi pr§ci s kŚovinoŚezem a rotaļn² bubnovou 

sekaļkou. DŢraz je kladen na z§sady bezpeļn® pr§ce pŚi obsluze kŚovinoŚezu a rotaļn² 

bubnov® sekaļky. 

Kl²ļov§ slova: 

Z§sady bezpeļn® pr§ce, osobn² ochrann® pomŢcky, reģim pracovn²ho dne, poskytov§n² 

prvn² pomoci, ¼drģba veŚejn® zelenŊ, historie vyuģit² mal® mechanizace, skladov§n² mal® 

mechanizace a ochrana ģivotn²ho prostŚed² pŚi vyuģ²v§n² mal® mechanizace.  

Vstupn² pŚedpoklady: 

Uļivo tematick®ho celku navazuje na znalosti z²skan® v odbornĨch pŚedmŊtech 

technick®ho zamŊŚen² a dovednosti z²skan® pŚi praxi. 

Obsah tematick®ho celku: 

1) Mechanizaļn² prostŚedky pro ¼drģbu veŚejn® zelenŊ. 

2) VĨbŊr spr§vn®ho druhu mechanizace. 

3) ZpŢsoby a postupy pouģit² mechanizaļn²ch prostŚedkŢ. 

4) Praktick® ovl§d§n² mechanizaļn²ch prostŚedkŢ. 

5) Bezpeļnostn² pravidla pŚi ovl§d§n² mal® mechanizace. 

6) Z§kladn² ¼drģba a drobn® opravy mal® mechanizace. 

 

Metodick® postupy a organizace vĨuky: 

VĨklad z§sad bezpeļnosti a ochrany zdrav² pŚi pr§ci s kŚovinoŚezem a bubnovou rotaļn² 

sekaļkou, popis konstrukce kŚovinoŚezu a bubnov® rotaļn² sekaļky, praktick® pŚedveden² 

¼drģby kŚovinoŚezu a mal® rotaļn² bubnov® sekaļky a uk§zka praktick®ho pouģit² 

jednotlivĨch druhŢ mal® mechanizace. 

PŚedpokl§dan® vĨsledky vĨuky: 

Ģ§k: 

1) pop²ġe hlavn² ļ§sti kŚovinoŚezu a rotaļn² bubnov® sekaļky, 

2) vybere spr§vnĨ druh mechanizace pro konkr®tn² operaci, 

3) pop²ġe postupy pouģit² kŚovinoŚezu a rotaļn² bubnov® sekaļky, 

4) prakticky pŚedvede obsluhu kŚovinoŚezu a rotaļn² bubnov® sekaļky, 

5) pŚi praktick® uk§zce dodrģuje z§sady bezpeļn® pr§ce, 

6) prov§d² praktickou ¼drģbu a drobn® opravy kŚovinoŚezu a rotaļn² bubnov® sekaļky. 

 

Liter§rn² zdroje a jin® prameny: 

HrabŊ, F. a kol. Tr§vy a tr§vn²ky ï co o nich jeġtŊ nev²me. Han§ck§ reklamn², 1993, 

Olomouc. ISBN 80-903275-0-8. 

HrabŊ, J. a kol. Tr§vn²ky pro zahradu, krajinu a sport. Baġtan, Olomouc 

N§vody na obsluhu jednotlivĨch druhŢ mal® mechanizace. 
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N§zev tematick®ho celku: Obsluha mal® zemŊdŊlsk® a komun§ln² 

mechanizace - kŚovinoŚez, rotaļn² bubnov§ 

sekaļka (uļebn² text) 

 

 

1. Mechanizaļn² prostŚedky pro ¼drģbu veŚejn® zelenŊ 

 

     KŚovinoŚez je mechanizovan® n§Śad² (motomanu§ln² stroj) poh§nŊn® nejļastŊji 

dvoudobĨm motorem, kterĨ prostŚednictv²m hŚ²dele um²stŊn®ho v rouŚe pŚen§ġ² energii na 

pracovn² org§n, kterĨ vykon§v§ mechanickou pr§ci. Podle pohonu jsou kŚovinoŚezy 

s elektromotorem nebo se spalovac²m dvoudobĨm motorem; podle um²stŊn² stroje na tŊle 

pracovn²ka se rozezn§vaj² kŚovinoŚezy um²stŊn® na boku pracovn²ka nebo na jeho z§dech. 

Pracovn² org§ny (adapt®ry) krovinoŚezu slouģ² pŚev§ģnŊ ke zpracov§n² rostlinn®ho materi§lu 

Śezem. Adapt®ry tvoŚ² ġirokou ġk§lu rŢznĨch typŢ a to pro vyģ²n§n² mŊkk®ho bylinn®ho 

pokryvu (bylinn§ buŚeŔ v mladġ²ch st§di²ch rŢstu) nebo odrostl®ho a zdŚevnatŊl®ho bylinn®ho 

pokryvu, odstraŔov§n² kŚovinov® vegetace a dŚevinn® vegetace, vyvŊtvov§n² stromŢ, aplikaci 

pesticidn²ch l§tek a pŚ²pravu pŢdy. Vlastn² pracovn² n§stroj mŢģe tvoŚit nylonov§ struna, 

rotaļn² plastov® Śezn® org§ny (noģe nebo kotouļe) nebo ocelov® Śezn® pilov® kotouļe. Struna 

je upevnŊna ve vyģ²nac² hlavŊ (obvykle vĨlisek z plastick® hmoty). Kinetick§ energie, kterou 

z²sk§ struna pŚi rotaļn²m pohybu hlavy na vyģ²naļi, umoģŔuje pŚeseknut² resp. pŚeraģen² 

rostliny. Proveden² strunovĨch vyģ²nac²ch hlav je rŢzn®; v hlavŊ je uloģena c²vka se z§sobou 

struny, ze kter® se ruļnŊ nebo poloautomaticky odvine potŚebn§ ļ§st. 

     Rotaļn² bubnov§ sekaļka je urļena pro seļen² vysokĨch travn²ch porostŢ vġech druhŢ 

st®belnatĨch travin na udrģovanĨch ploch§ch.D²ky jej² lehk® ovladatelnosti je vhodn§ do 

zahrad mezi stromy a keŚe.Travn² st®bla zŢstanou po seļen² sloģena v Ś§dc²ch a pŚipravena 

k dalġ²mu zpracov§n². Stroj se skl§d§ z plechov® nosn® skŚ²nŊ, ve kter® je uloģena pŚevodov§ 

skŚ²Ŕ se ġnekovĨm pŚevodem pohonu kol a zubovou spojkou, kter§ zap²n§ po zm§ļknut² 
pojezd stroje.Ve skŚ²ni je tak® uloģen spalovac² motor, kterĨ poh§n² jedn²m kl²novĨm 

Śemenem pojezd a druhĨm speci§ln²m kl²novĨm Śemenem s funkc² spojky poh§n² ģac² rotor. 
     Kola maj² kuliļkovou volnobŊģku pro snazġ² zat§ļen² a manipulaci se strojem. Na ģac²m 

rotoru jsou otoļnŊ uloģeny 3 ģac² noģe, kter® usek§vaj² seļenĨ porost a odhod² jej do strany. 

Na Śid²tka jsou um²stŊny ovl§dac² p§ky spojky pojezdu, spojky pohonu ģac²ho rotoru s brzdou 

a p§ļka plynu. 
 

 

2. VĨbŊr spr§vn®ho druhu mechanizace 

 

     U pozemkŢ s velkou rozlohou (louky, sady, velk® zahrady) bĨv§ dobrou volbou travn² 

traktŢrek. Mezi rotaļn² sekaļkou a traktŢrkem, kterĨ je vhodnĨ pro obhospodaŚov§n² 

pozemkŢ obc² a mŊst, jsou vĨkonovŊ a cenovŊ dostupnŊjġ² takzvan® bubnov® sekaļky. 

     Mal® pozemky bez probl®mŢ poseļe vŚetenov§  sekaļka, buŅ ruļn², nebo elektrick§. Na 

vŊtġ² pozemky je vhodnŊjġ² sekaļka s rotuj²c²m noģem. Na menġ² pozemek elektrick§, na vŊtġ² 

pozemek benz²nov§, a pokud se jedn§ o seļen² ve svaz²ch, pak urļitŊ s pojezdem. 

     Ide§ln² pro pravideln® i nepravideln® seļen² vysokĨch porostŢ na velkĨch ploch§ch je 

samochodn§ bubnov§ sekaļka, s n²ģ se daj² na rovinŊ i ve sloģit®m ter®nu udrģovat velk® 

zahrady i louky. Pr§ce je s n² pohodln§ a rychl§. Zvl§d§ dokonce posekat porost vysokĨ do 

dvou metrŢ. Tyto stroje sekaj² noģi pŚipevnŊnĨmi k robustn²mu ģac²mu bubnu, kterĨ m§ 

mnohem vŊtġ² setrvaļnost neģ nŢģ rotaļn² sekaļky, a proto snese sek§n² pŚerostl® tr§vy, 

http://www.obchody24.cz/benzinove-sekacky-na-travu
http://www.obchody24.cz/zahradni-traktory
http://www.obchody24.cz/bubnove-a-specialni-sekacky-na-travu
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nerovnĨ ter®n a popŚ²padŊ n§letovĨ semen§ļek. Sek§n² vysok® tr§vy umoģŔuje odkrytĨ 

buben, kterĨ dok§ģe posekat tr§vu vyġġ² neģ sekaļka. 

     Bubnov® sekaļky pŚi uskladnŊn² vyģaduj² m®nŊ m²sta neģ travn² traktory, a k mnohĨm 

z nich lze dokoupit nejrŢznŊjġ² doplŔky, jako zametac² kart§ļ, voz²k, kypŚiļ, snŊģn§ fr®za, 

drtiļ vŊtv² nebo pluh. VĨraznŊ snadnŊjġ² je tak® jejich obsluha a pŚedevġ²m ¼drģba. Nav²c 

nech§vaj² bubnov® sekaļky poseļenou tr§vu srovnanou v ¼hlednĨch Ś§dc²ch, takģe ji lze d§l 

snadno suġit. KŚovinoŚez se v souļasn® dobŊ velmi dobŚe uplatŔuje v ŚadŊ ļinnost², pŚedevġ²m 

v lesnictv², zemŊdŊlstv², sadaŚstv², pŚi p®ļi o veŚejnou zeleŔ, komunikace a vodoteļe, 

v zahrad§ch, parc²ch atd. 

 

 

3. ZpŢsoby a postupy pouģit² mechanizaļn²ch prostŚedkŢ 

 

VĨkonnost a jakost mechanick®ho oģ²n§n² buŚenŊ pomoc² kŚovinoŚezu ovlivŔuj² tyto faktory: 

a)  druh, vĨġka a hustota buŚenŊ, 

b)  sklon a ļlenitost ter®nu, 

c)  vĨskyt tŊģebn²ho odpadu, vysokĨch paŚezŢ a jinĨch pŚek§ģek, 

d)  pravidelnost sponu sazenic a vzd§lenost jednotlivĨch Śad, 

e)  velikost a viditelnost sazenic na ploġe, 

f)  spr§vn§ volba pracovn²ho n§stroje kŚovinoŚezu, 

g)  spr§vn§ volba typu kŚovinoŚezu pro danou pr§ci, 

h)  kvalifikovanost a zapracovanost pracovn²ka. 

 

Z§kladn² postupy: 

a) vyģ²n§n² do pruhŢ - pŚi oģ²n§n² sazenic nebo pŚi vyģ²n§n² celĨch pruhŢ, 

b) vyģ²n§n² ploġek - oģ²n§n² kolem jednotlivĨch stromkŢ. Velikost ploġky se Ś²d² vĨġkou 

stromku a buŚenŊ, ploġky nemus² m²t stejnou velikost, 

c) vyģ²n§n² celoploġn® - pohyb smŊŚuje zprava doleva, ļ²mģ se tr§va ze seļen® ploġky 

pŚem²st² a ukl§d§ v Śad§ch. Ze seļen®ho prostoru se mŢģe odeb²rat jen tolik, kolik 

pŚ²sluġnĨ n§stroj zvl§dne, 

     

 Vyģ²n§n² do pruhŢ                          Vyģ²n§n² ploġek                         Vyģ²n§n² celoploġn® 

d) odstranŊn² neģ§douc²ch n§rostŢ - vĨŚez dŚevit® vegetace - malin² apod. Pracovn² postup 

je stejnĨ jako pŚi vyģ²n§n² tr§vy, liġ² se pouze pracovn² n§stroj - struna je nahrazena 

listovĨmnoģem, 

e) vĨŚez drobnĨch stromkŢ - mŢģe bĨt selektivn² - jednotlivĨch stromkŢ, nebo schematickĨ 

- v pruz²ch, Śad§ch apod. Vlastn² pracovn² postup i pouģitĨ pracovn² n§stroj urļuje 

tlouġŠkastromkŢ - listov® noģe na slabġ², pilov® kotouļe na silnŊjġ². řez se vŊtġinou prov§d² 

jedn²m tahem. 

 

 

http://www.obchody24.cz/bubnove-a-specialni-sekacky-na-travu
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       VĨŚez drobnĨch stromkŢ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

f) vĨŚez stromkŢ do 30mm v m²stŊ Śezu - prov§d² se jednotlivŊ, jedn²m tahem, pouģ²vaj² 

se pilov® kotouļe do prŢmŊru 200mm, 

g) vĨŚez stromkŢ nad 30mm v m²stŊ Śezu - pracovn² postup urļuje oļek§vanĨ smŊr 

p§du.Pouģ²v§ se vĨkonnŊjġ² kŚovinoŚez s pilovĨm kotouļem s prŢmŊrem nad 225mm. Maj²-li 

stromky tlouġŠku nad 50mm v m²stŊ Śezu, je vĨhodnŊjġ² pouģ²t motorovou pilu. 

Pozor: Nikdy se nesm² pracovat s ļeln² ļ§st² kotouļe, hroz² nebezpeļ² zpŊtn®ho vrhu -

vymrġtŊn² kotouļe smŊrem doprava. 
        

4. Praktick® ovl§d§n² mechanizaļn²ch prostŚedkŢ 

 
Konstrukce kŚovinoŚezu: 
a) motorov§ ļ§st - zdrojem pohonu je jednov§lcovĨ dvoudobĨ motor se vzduchovĨm  

chlazen²m, kterĨ pŚen§ġ² toļivĨ moment na pracovn² org§n hŚ²delem um²stŊnĨm v trubce. 

Souļ§st² motorov® ļ§sti je spojkovĨ buben, spojka, motorovĨ blok, vzduchovĨ filtr, 

startovac² zaŚ²zen². 

b) hnac² a pŚevodov§ ļ§st - hnac² hŚ²del je u motoru zakonļen bub²nkem odstŚediv® spojky, 

na opaļn®m konci dr§ģkov§n²m, na kter®m je nasunuta pŚ²ruba ozuben®ho kola ¼hlov®ho 

pŚevodu.     

c) nosn§ ļ§st - je tvoŚena multifunkļn² rukojet², kterou lze nastavit do poģadovan® polohy, 

jsou na n² um²stŊny ovl§dac² prvky a z§vŊsn® popruhy. 

d) pracovn² org§ny - pouģ²v§ se ģac² hlava se strunou, tŚ² aģ osmizub® noģe a pilov® 

kotouļe se ġpiļatĨmi nebo dl§tovĨmi noģi. 

 

             Detailn² popis konstrukce kŚovinoŚezu 
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PŚ²prava k pouģit² kŚovinoŚezu: 
a) startov§n² ï pŚed startem zkontrolovat, zda je ¼hlovĨ pŚevod dostateļnŊ naplnŊn mazivem, 

zda jsou ġroubov® spoje Ś§dnŊ dotaģeny, zkontrolovat zavŊġen² kŚovinoŚezu. PŚed     

nastartov§n²m se v okruhu 10 metrŢ nesm² nikdo nach§zet. KŚovinoŚez se poloģ² na zem na 

volnou plochou a provede se start motoru. PŚi startu studen®ho motoru pouģ²t sytiļ. 

b) zastaven² motoru ï p§ļka se posune do polohy STOP. 

 

PŚ²prava k pouģit² rotaļn² bubnov® sekaļky: 
a) nastaven² kleļ² ï pomoc² matice 

b) startov§n² motoru ï p§ļka plynu do polohy MAX, pro usnadnŊn² startu studen®ho motoru 

je karbur§tor vybaven tlaļ²tkem sytiļe, kter® je nutn® nejm®nŊ tŚikr§t stlaļit. Pot® lehce 

povyt§hnŊte startovadlo do polohy zaskoļen² z§padky a pak zat§hnŊte, popŚ²padŊ opakujte. 

c) zastaven² motoru ï p§ku plynu nastavte do polohy MIN. 

d) pojezd se strojem ï nastavit maxim§ln² ot§ļky motoru, zm§ļnŊte p§ku na prav® stranŊ 

Śid²tek a zapojte pojezd p§kou na lev® stranŊ Śid²tek 

e) zastaven² ï uvolnit p§ku lev® rukojeti, pot® uvolnit p§ku prav® rukojeti a motor vypnout 

posunut²m p§ļky plynu do polohy MIN (STOP). 

 

   

5. Bezpeļnostn² pravidla pŚi ovl§d§n² mal® mechanizace 

 
     Pr§ce s kŚovinoŚezem a rotaļn²  bubnovou sekaļkou  zahrnuje mnoho rŢznĨch situac² 

s jednoduchĨmi ļi komplikovanŊjġ²mi pracovn²mi postupy.  NŊkter§ bezpeļnostn² opatŚen² pŚi 

pr§ci s kŚovinoŚezem vych§z² z NaŚ²zen² vl§dy  ļ. 28/2002 Sb., kterĨm se stanov² zpŢsob 

organizace pr§ce a pracovn²ch postupŢ, kter® je zamŊstnavatel povinen zajistit pŚi pr§ci v lese 

a na pracoviġt²ch obdobn®ho charakteru (pŊstebn² pr§ce, vyģ²n§n² porostŢ). 

          

Z§sady bezpeļn®ho zach§zen² s malou mechanizac² 

 

     KaģdĨ pracovn²k, kterĨ pracuje s kŚovinoŚezem, mus² pouģ²vat pŚedepsanĨ pracovn² odŊv, 

nejl®pe transparentn² barvy, ochrann® pomŢcky (zejm®na ochranu zraku, sluchu, ochrannĨ 

odŊv, rukavice, dobr® boty s protiskluznou ¼pravou podr§ģky ï nejl®pe vysok®, pŚ²padnŊ 

koģen® kamaġe). 

     PŚed zaļ§tkem pr§ce se mus² zkontrolovat stav pilov®ho kotouļe (kontrola vĨskytu 

prasklin zvukovou zkouġkou), zkontrolovat vycentrov§n² n§stroje a Ś§dnŊ ut§hnout 

upevŔovac² ġroub.Ke kŚovinoŚezŢm je nutno pouģ²vat pouze origin§ln² n§stroje urļen® pro 

tento druh strojŢ. Je zak§z§no pouģ²vat napŚ. pilov® kotouļe ze stoln²ch okruģn²ch pil (byŠ by 

mŊly stejn®    rozmŊry), neboŠ ocel, z n²ģ jsou vyrobeny, nem§ z§ruku potŚebn® houģevnatosti 

(odolnosti proti roztrģen² ļi odlomen²). 

     S pilovĨm kotouļem, na kter®m vznikly trhliny, se nesm² pracovat (pŚ²snĨ z§kaz). PŚi 

povolov§n² a utahov§n² ġroubu pilov®ho kotouļe se mus² pouģ²vat buŅ blokovac² zaŚ²zen² 

nebo zatlaļit zuby pilov®ho kotouļe do paŚezu nebo kmene. PilovĨ kotouļ kŚovinoŚezu mus² 

m²t vyrovnanou hrotnici, spr§vnŊ naostŚen® a rozveden® ozuben² podle n§vodu vĨrobce. 

SeŚizov§n² ochrann®ho krytu a pilov®ho kotouļe, jakoģ i vġechny ¼kony ¼drģby a oprav  

kŚovinoŚezu se sm² prov§dŊt jen pŚi zastaven®m motoru (kromŊ seŚizov§n² karbur§toru). Nen² 

dovoleno pracovat bez ochrann®ho krytu Śezn®ho org§nu.             

     Obsluha kŚovinoŚezu je povinna pŚed zaļ§tkem pr§ce vyk§zat z ohroģen®ho prostoru  

vġechny osoby, ohroģenĨ prostor je kruhov§ plocha o polomŊru min. 10 - 15m.             

     PŚi pŚech§zen² s kŚovinoŚezy na vzd§lenost vŊtġ² neģ 50m se mus² zastavit chod motoru 
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kŚovinoŚezu. S kŚovinoŚezy je zak§z§no soustavnŊ k§cet stromy vŊtġ²ho prŢmŊru neģ 100mm 

na paŚezu (pro tyto pr§ce je jiģ vhodnŊjġ² motorov§ pila). 

PŚi pr§ci s kŚovinoŚezem se mus² dodrģovat pracovn² reģim (tj. doba pr§ce, poļet a d®lka 

pracovn²ch pŚest§vek) pŚedepsanĨ pro danĨ typ kŚovinoŚezu v n§vodu k obsluze. KŚovinoŚez 

se nesm² pŚepravovat s nechr§nŊnĨm ŚeznĨm n§strojem. Mus² m²t namontov§n transportn² 

ochrannĨ kryt, popŚ²padŊ mus² bĨt ŚeznĨ n§stroj demontov§n. 

 

 

6. Z§kladn² ¼drģba a drobn® opravy mal® mechanizace 
 

     KŚovinoŚez se skl§d§ ze ļtyŚ hlavn²ch konstrukļn²ch skupin: 

a) ļ§st motorov§ ï zdrojem pohonu je vŊtġinou jednov§lcovĨ dvoudobĨ motor se 

vzduchovĨm chlazen²m pŚevzatĨ z motorov® pily, kterĨ pŚen§ġ² toļivĨ moment na pracovn² 

org§n hŚ²dele um²stŊnĨm v trubce. K motorov® ļ§sti patŚ²: spojkovĨ buben, spojka, motorovĨ 

blok  

 

b) ļ§st hnac² a pŚevodov§ ï hnac² hŚ²del je u motoru zakonļen bub²nkem odstŚediv® spojky, 

na opaļn®m konci dr§ģkov§n²m, na kter®m je nasunuta pŚ²ruba ozuben®ho kola ¼hlov®ho 

pŚevodu  

 

c) ļ§st nosn§ ï je tvoŚena ergonomickou multifunkļn² rukojet², kterou lze u profesion§ln²ch 

typŢ nastavit do poģadovan® polohy, a jsou na n² um²stŊny ovl§dac² prvky se z§vŊsnĨmi 

popruhy v jednoduch®m nebo dvouramenn®m proveden² 

 

d) pracovn² org§ny, kter® lze rozdŊlit do tŚ² skupin: 

pro vyģ²n§n² tr§vy a buŚenŊ ï ģac² hlavy se strunou nebo umŊlohmotnĨm noģem 

pro vyģ²n§n² dŚevit® vegetace ï tŚ², ļtyŚ aģ osmizub® noģe 

pro vĨŚez dŚevnatĨch dŚevin a tenkĨch stromŢ ï pilov® kotouļe se ġpiļatĨmi nebo dl§tovĨmi 

noģi 

 

Đdrģba kŚovinoŚezu: 

a) motorov§ ļ§st - oļiġtŊn² ģeber a krytŢ 

                             - vyļiġten² vzduchov®ho filtru 

                             - oļiġtŊn² sv²ļky 

 

b) hnac² a pŚevodov§ ļ§st - ¼hlovĨ pŚevod v hlavici pŚevodovky se maģe jedenkr§t tĨdnŊ 

                                            - loģiska tuh® hnac² n§pravy se kontroluj² v servisu 

 

c) pracovn² n§stroje - pŚi vĨmŊnŊ struny vģdy prov®st mechanick® oļiġtŊn²   

                                   - ostŚit listov® noģe a pilov® kotouļe 

 

     Đdrģba rotaļn² bubnov® sekaļky se prov§d² dle n§vodu k pouģ²v§n². Prov§d² se 

pŚedevġ²m kontrola popŚ²padŊ vĨmŊna ŚemenŢ. D§le se kontroluje popŚ²padŊ vymŊnuje lanko 

pojezdŢ, noģe ģac²ho ¼stroj². U motoru je tŚeba db§t na pouģit² doporuļen®ho paliva 

a kontroly mnoģstv² olejov® n§plnŊ motoru. VĨmŊna oleje se prov§d² podle lhŢt urļenĨch 

vĨrobcem. U pŚevodov® skŚ²nŊ se kontroluje olejov§ n§plŔ a vĨmŊna se prov§d² podle pokynŢ 

vĨrobce. 
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N§zev tematick®ho celku: Obsluha mal® zemŊdŊlsk® komun§ln² mechanizace 

                                             (vzdŊl§vac² materi§l) 
 

 

1. Đdrģba kŚovinoŚezu 

     Đkolem praktick®ho cviļen² je prov®st ¼drģbu kŚovinoŚezu. 

 

Zadan® ¼koly: 
1) Prov®st ¼drģbu motorov® ļ§sti kŚovinoŚezu. 

2) Prov®st ¼drģbu hnac² a pŚevodov® ļ§sti. 

3) Prov®st oļiġtŊn² pracovn²ho n§stroje a doplnit strunu. 

4) NaostŚit listov® noģe a pilov® kotouļe. 

 

PomŢcky pro cviļen²: 

KŚovinoŚez, ġtŊtec, mĨdlovĨ roztok, pracovn² stŢl se svŊr§kem, piln²k, pŚedepsanĨ olej dle 

vĨrobce, struna. 

 

Postup pŚi cviļen²: 
     Nejprve proveŅte hrub® oļiġtŊn² kŚovinoŚezu. Potom demontujte kryt a vyļistŊte 

vzduchovĨ filtr. DoplŔte mazac² tuk v ¼hlov®m pŚevodu, vyļistŊte a nastavte vzd§lenosti 

elektrod zapalovac² sv²ļky, vyļistŊte palivovou n§drģ a palivovĨ filtr, popŚ²padŊ seŚiŅte 

karbur§tor. Demontujte strunovou hlavici a doplŔte strunu. Pro brouġen² listovĨch noģŢ 

a pilovĨch kotouļŢ pouģijte vhodnĨ piln²k, elektrickou brusku pouģijte jen pŚi vŊtġ²m otupen². 

PŚi brouġen² je tŚeba db§t na vyv§ģenost Śezn®ho org§nu. 

 

 

2. Đdrģba rotaļn² bubnov® sekaļky 
             

     Đkolem praktick®ho cviļen² je prov®st ¼drģbu rotaļn² bubnov® sekaļky. 

 

Zadan® ¼koly: 
1) ProveŅte napnut² Śemenu pojezdu a kotrolu seŚ²zen² nap²nac²ho mechanismu Śemenu 

rotoru. 

2) Zkontrolujte, popŚ²padŊ vymŊŔte noģe ģac²ho ¼stroj². 

3) Zkontrolujte, popŚ²padŊ doplŔte mnoģstv² oleje v motoru. 

4) Zkontrolujte, zda neunik§ olej z pŚevodov® skŚ²nŊ. 

5) Zkontrolujte lanko pojezdu, popŚ²padŊ jej namaģte silikonovĨm olejem. 

 

PomŢcky pro cviļen²: 

Rotaļn² bubnov§ sekaļka, pracovn² stŢl se svŊr§kem, piln²k, pŚedepsanĨ olej dle vĨrobce. 

 

Postup pŚi cviļen²: 
     Nejprve proveŅte hrub® oļiġtŊn² rotaļn² bubnov® sekaļky. Demontujte kryt a proveŅte 

napnut² Śemenu pojezdu. Zkontrolujte spr§vn® nastaven² nap²nac² kladky Śemenu rotoru vŢļi 

skŚ²ni sekaļky. PŚed vĨmŊnou noģŢ vģdy sejmŊte koncovku ze zapalovac² sv²ļky.VymŊŔte 

noģe ģac²ho ¼stroj². Zkontrolujte mnoģstv² motorov®ho oleje, popŚ²padŊ doplŔte motorovĨ 

olej pŚedepsanĨ vĨrobcem. V pŚ²padŊ ¼niku oleje z pŚevodov® skŚ²nŊ je nutno doplnit 

pŚedepsanĨm olejem. Jestliģe je lanko pojezdu opotŚeben®, proveŅte jeho vĨmŊnu. 
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3. PŚ²prava rotaļn² bubnov® sekaļky k pouģit² 

 
     Đkolem praktick®ho cviļen² je pŚipravit rotaļn² bubnovou sekaļku k seļen². 

 

 Zadan® ¼koly: 
1) Nastavte kleļe. 

2) ProveŅte nastartov§n² motoru. 

3) ProveŅte rozbŊh ģac²ho ¼stroj² a n§slednŊ zapojte pojezd. 

          

 PomŢcky pro cviļen²:  
Rotaļn² bubnov§ sekaļka, potŚebn® n§Śad², voln§ plocha. 

 

Postup pŚi cviļen²:  
     Polohu kleļ² nastavte po otoļen² matice a vhodnou polohu zajistŊte nasunut²m matice na 

kol²k. Pot® matice dot§hnŊte. PŚi startov§n² motoru nastavte ovl§dac² p§ļku plynu do krajn² 

polohy MAX. PŚi startu studen®ho motoru pouģijte sytiļ. Pomoc² startovadla nastartujte 

motor. PŚi zastaven²n motoru nastavte p§ku plynu do polohy MIN. RozbŊh ģac²ho disku 

proveŅte p§kou na prav® stranŊ Śid²tek. Zapojen² pojezdu proveŅte p§kou na lev® stranŊ 

Śid²tek. Pro zastaven² uvolnŊte p§ku u lev® rukojeti a pro zastaven² pohonu ģac²ho stroje 

uvolnŊte p§ku na prav® rukojeti. 

 

 

4. PŚ²prava kŚovinoŚezu k pouģit² 

 
     Đkolem praktick®ho cviļen² je pŚipravit kŚovinoŚez k pouģit² 

 

Zadan® ¼koly:  

1) ProveŅte mont§ģ pracovn²ch n§strojŢ na up²nac² hlavici kŚovinoŚezu. 

2) ProveŅte nastartov§n² motoru. 

3) ProveŅte uk§zku pracovn²ch postupŢ pŚi pr§ci s kŚovinoŚezem. 

 

PomŢcky pro cviļen²: 

KŚovinoŚez, potŚebn® n§Śad², porost urļenĨ k vyģ²n§n². 

 

Postup pŚi cviļen²: 

     Podle porostu pouģijte vhodnĨ pracovn² n§stroj a proveŅte jeho mont§ģ na up²nac² hlavici 

kŚovinoŚezu. PŚed startov§n²m zkontrolujte, zda je ¼hlovĨ pŚevod dostateļnŊ naplnŊn 

mazivem. D§le zkontrolujte dotaģenost vġech ġroubovĨch spojŢ. KŚovinoŚez se z§sadnŊ 

startuje na zemi a v okruhu minim§lnŊ 10 metrŢ se od kŚovinoŚezu nikdo nesm² nach§zet. Po 

spuġtŊn² se kŚovinoŚez zavŊs² na nosn® popruhy, jimiģ je op§s§n obsluhuj²c² pracovn²k. 

N§slednŊ proveŅte uk§zku celoploġn®ho, pruhov®ho a ploġkov®ho vyģ²n§n². 

 

 

5. Konstrukce kŚovinoŚezu 
 

Đkolem praktick®ho cviļen² je popsat ļ§sti kŚovinoŚezu. 
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Zadan® ¼koly:  

Do n§sleduj²c²ho sch®matu popiġte jednotliv® ļ§sti kŚovinoŚezu 

 

 

 

 

 

6. Kontroln² ot§zky 
 

1) Popiġte mechanizaļn² prostŚedky, kter® se pouģ²vaj² pro ¼drģbu veŚejn® zelenŊ. 

2) VysvŊtlete, co ovlivŔuje vĨbŊr spr§vn®ho druhu mechanizace. 

3) Charakterizujte z§kladn² postupy pŚi mechanick®m oģ²n§n² buŚenŊ pomoc² kŚovinoŚezu. 

4) Vyjmenujte z§kladn² konstrukļn² prvky kŚovinoŚezu. 

5) Charakterizujte postup pŚi pŚ²pravŊ k pouģit² rotaļn² bubnov® sekaļky. 

6) UveŅte z§kladn² bezpeļnostn² pravidla pŚi ovl§d§n² mal® mechanizace. 

7) Vyhledejte nab²zen® typy kŚovinoŚezŢ a porovnejte je podle vĨkonu a ceny. 

8) Vyhledejte nab²zen® typy rotaļn²ch bubnovĨch sekaļek a porovnejte je podle vĨkonu a 

ceny. 

9) Kter® provozn² kapaliny se pouģ²vaj² u kŚovinoŚezŢ? 

10) Kter® provozn² kapaliny se pouģ²vaj² u rotaļn²ch bubnovĨch sekaļek? 

11) Podle obr§zku vysvŊtlete spr§vn® upevnŊn² kŚovinoŚezu na popruhy. 
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N§zev tematick®ho celku: Z§sady ¼drģby a uloģen² zemŊdŊlsk® techniky v posezonn²m   

                                            obdob² s dŢrazem na zamezen² zneļiġtŊn² ģivotn²ho prostŚed²                

                                                 

Anotace: 
TematickĨ celek seznamuje s vĨznamem p®ļe o zemŊdŊlskou techniku, z§kladn²mi 

druhy opotŚeben², diagnostikov§n² technick®ho stavu, z§sad pl§nov§n² ¼drģeb, oprav 

strojŢ a jejich n§sledn® uloģen² v mimosezonn²m obdob².                                                                

Kl²ļov§ slova: 

Poruchy strojŢ, druhy opotŚeben², diagnostika technick®ho stavu, dovolen® a mezn² 

opotŚeben², z§sady provozn² p®ļe o techniku, technick§ ¼drģba, opravy strojŢ, 

preventivn² opravy a uloģen² zemŊdŊlsk® techniky. 

 

Vstupn² pŚedpoklady: 

Uļivo tematick®ho celku navazuje na znalosti z²skan® v odbornĨch pŚedmŊtech 

Technick§ zaŚ²zen² a doprava, ZemŊdŊlsk§ technika a dovednosti z²skan®  pŚi praxi a pŚi 

absolvov§n² vĨcviku pro jednotliv® skupiny ŚidiļskĨch opr§vnŊn². 

 

Obsah tematick®ho celku: 

1) Z§sady p®ļe o zemŊdŊlskou techniku. 

2) Z§sady pl§nov§n² technickĨch ¼drģeb traktoru. 

3) Diagnostika technick®ho stavu. 

4) Opravy strojŢ. 

5) Organizace preventivn² p®ļe o stroje. 

6) Skladov§n² zemŊdŊlsk® techniky. 

Metodick® postupy a organizace vĨuky: 

Pr§ce s jednotlivĨmi n§vody strojŢ, vyuģit² odbornĨch zkuġenost² pŚi pr§ci se stroji, 

vļasn® pl§nov§n² technickĨch ¼drģeb strojŢ, vyuģit² modern²ch zpŢsobŢ diagnistikov§n² 

technick®ho stavu zemŊdŊlskĨch strojŢ. 

PŚedpokl§dan® vĨsledky vĨuky: 

Ģ§k: 

1)   1) prakticky provede provozn² p®ļi zemŊdŊlskĨch strojŢ, 

2) je schopen napl§novat technick® ¼drģby strojŢ, 

3) vysvŊtl² vĨznam diagnostiky strojŢ, 

4) je schopen vļas prov®st opravy strojŢ, 

5) napl§nuje jednotliv® stupnŊ ¼drģby traktoru, 

6) provede vhodn® skladov§n² techniky v mimosezonn²m obdob². 

Liter§rn² zdroje a jin® prameny: 

Bauer, F. a kol.Traktory Praha 2006. ISBN 80-86726-15-0 

Havl²ļek, J.a kol. Provozn² spolehlivost strojŢ SZN Praha 1989 

Kucht²k, F. Praxe ï uļebnice pro stŚedn² zemŊdŊlsk® odborn® ġkoly. Praha 2001.ISBN 

80-86392-04-X 

R®dl, O. Z§klady mechanizace II. Praha 1997 ISBN 80-901645-1-4 

Kub§le, J. Motorov§ vozidla Praha 1988 
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N§zev tematick®ho celku: Z§sady ¼drģby a uloģen² zemŊdŊlsk® techniky   

                                             v posezonn²m obdob² s dŢrazem na zamezen²  

zneļiġtŊn² ģivotn²ho prostŚed² (uļebn² text) 

 

 

1. Z§sady p®ļe o zemŊdŊlskou techniku 

             
     Pravideln§ p®ļe o stroje m§ preventivn² charakter. Jej² jednotliv§ opatŚen² omezuj² vznik, 

rychlost a rozsah opotŚeben². Pokud by byl procesu opotŚeben² ponech§n volnĨ prŢbŊh, 

nebyly by stroje po kr§tk® dobŊ pro rŢzn® poruchy schopny dalġ²ho provozu. Z tohoto dŢvodu 

se o zemŊdŊlskou techniku peļuje preventivnŊ. 

     Jednotliv§ preventivn² opatŚen² provozn² p®ļe pŚedstavuj²: technickou ¼drģbu strojŢ, 

technickou diagnostiku a opravy strojŢ. 

     Technick§ ¼drģba strojŢ je soubor opatŚen² nezbytnĨch k zabezpeļen² provozu strojŢ mezi 

pl§nov§nĨmi opravami. Jedn§ se pŚedevġ²m o myt², maz§n² a seŚizov§n² stroje. Tyto pracovn² 

operace se vykon§vaj² vģdy v urļitĨch intervalech. Jedn§ se o nejnutnŊjġ² preventivn² p®ļi. 

     Technick§ diagnostika je soubor opatŚen², kter§ urļuj² technickĨ stav stroje a stupeŔ jeho 

provozuschopnosti a ze zjiġtŊnĨch vĨsledkŢ se vyvod² z§vŊry o pŚ²padn® opravŊ nebo dalġ²m 

provozu. 

     Opravy strojŢ pŚedstavuj² soubor opatŚen² jeģ maj² obnovovat provozuschopnost strojŢ po 

poruch§ch (n§hodn® opravy) nebo pŚed mezn²m opotŚeben²m (preventivn² opravy). 

PŚedch§z²me t²m vĨskytu havarijn²ch poruch. 

     V souļasn® dobŊ v zemŊdŊlstv² roste poļet vĨkonnĨch, sloģitĨch a drahĨch strojŢ, kter® lze 

pŚi poruġe problematicky nahradit. To klade zvĨġen® n§roky na jejich bezporuchovĨ chod 

bŊhem pracovn²ho nasazen², na preventivn² p®ļi a kvalitu oprav. 

         

2. Z§sady pl§nov§n² technickĨch ¼drģeb traktoru 

        
     Pravideln§ a spr§vnŊ prov§dŊn§ ¼drģba zabezpeļuje bezporuchovĨ provoz. Vġechny 
¼kony jsou zahrnuty do pl§nov§n® ¼drģby. Pl§novan§ ¼drģba zaļ²n§ hned po uveden² traktoru 

do provozu.   

     DŢslednou ¼drģbou se pŚedch§z² pŚedļasn®mu vzniku moģnĨch technickĨch z§vad, traktor 

je udrģov§n pro bezpeļnĨ a spolehlivĨ provoz a prodluģuje se ģivotnost jeho jednotlivĨch 

d²lŢ. Pl§novanou ¼drģbou se rozum² denn² ¼drģba, technick§ ¼drģba prvn²ho, druh®ho, tŚet²ho 

a ļtvrt®ho stupnŊ a technick§ ¼drģba po gener§ln² opravŊ. VŊtġinu prac² pl§novan® ¼drģby 

prov§d² Śidiļ traktoru. Nem§-li dostateļn® technick® vybaven², svŊŚ² ¼drģbu odborn® d²lnŊ. PŚi 

vġech prac²ch dŢslednŊ dodrģuje pokyny bezpeļnosti pr§ce. 

 

 Denn² ¼drģba 
Po kaģdĨch 8 ï 10 hodin§ch pr§ce motoru Śidiļ zkontroluje: 

a) tŊsnost spojŢ chladic²ho syst®mu, popŚ²padŊ doplnŊn² chladic² kapaliny, 

b) tŊsnost spojŢ mazac²ho syst®mu motoru, popŚ²padŊ doplnŊn² motorov®ho oleje, 

c) kontrola, popŚ²padŊ vyļiġtŊn² pŚedļistiļe vzduchu, 

d) tŊsnot kapalinovĨch brzd, kapalinov®ho ovl§d§n² spojky a mnoģstv² brzdov® kapaliny, 

e) mnoģstv² oleje v n§drģce posilovaļe Ś²zen², 

f) tlak vzduchu v pŚedn²ch a zadn²ch pneumatik§ch, 

g) dotaģen² ġroubu a matic Ś²dic²ch tyļ², p§k, pŚedn²ch a zadn²ch kol, 

h) stav z§vŊsnĨch a pŚipojovac²ch zaŚ²zen² vļetnŊ pŚ²vŊsu. 
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Technick§ ¼drģba 1 
Prov§d² se pravidelnŊ po odpracov§n² kaģdĨch 100 motohodin. Je nutn®: 

a) prov®st ¼kony denn² a technick® ¼drģby, 

b) zmŊŚit mnoģstv² oleje v port§lech pŚevodovce a rozvodovce, 

c) u traktoru s pohonem pŚedn² n§pravy zkontrolovat mnoģstv² oleje v n§drģce tlumiļe Ś²zen², 

ve skŚ²ni pŚedn² n§pravy a v reduktorech kol, 

d) zkontrolovat vĨġku hladiny elektrolytu v akumul§torov® baterii, oļistit p·lov® vĨvody 

a natŚ²t je mazac²m tukem, 

e) zkontrolovat stav a ļinnost elektrick® vĨstroje a pŚ²sluġenstv², 

f) napnout kl²novĨ Śemen n§honu vodn²ho ļerpadla a altern§toru, 

g) namazat  vyp²nac² obj²mku spojky a lanko bovdenu ruļn² brzdy, 

h) promazat tukem ļep konzoly pŚedn² n§pravy a klouby pŚedn²ho vĨvodov®ho hŚ²dele, 

i) zkontrolovat mnoģstv² oleje ve skŚ²ni pŚevodŢ pŚedn²ho vĨvodov®ho hŚ²dele, 

j) zkontrolovat otev²rac² tlak vstŚikovaļŢ a funkci vstŚikovac²ch trysek, 

k) prov®st odvzduġnŊn² palivov®ho syst®mu, 

l) prov®st ¼drģbu ļistiļe vzduchu a vĨmŊnu olejov® n§plnŊ. 

 

Technick§ ¼drģba 2 
Prov§d² se pravidelnŊ po odpracov§n² kaģdĨch 200 motohodin.Je nutn®: 

a) prov®st ¼kony denn² a technick® ¼drģby 1, 

b) kontrolovat zadn² st²raļ, 

c) vymŊnit olej v motoru, 

d) zkontrolovat pruģn® spojky sloupku Ś²zen², 

e) vyļistit odstŚedivĨ ļistiļ oleje, n§dobku a s²tko hrub®ho ļistiļe paliva, 

f) prov®st kontrolu, popŚ²padŊ doplnŊn² olejov® n§plnŊ skŚ²Ŕky Ś²zen², 

g) promazat tukem hlavici v§lce posilovaļe Ś²zen², 

h) vyjmout  a vyļistit vloģku sac²ho ļistiļe oleje ļerpadla hydrauliky, 

i) promazat tukem tŚmen silov® regulace. 

 

Technick§ ¼drģba 3 

Je nutn®: 

a) prov®st ¼kony denn², technick® ¼drģby 1 a 2, 

b) vymŊnit vloģku jemn®ho ļistiļe paliva a filtru oleje hydrauliky, 

c) namazat ļepy dveŚ², 

d) zkontrolovat vŢli ventilŢ, sb²havost pŚedn²ch kol, ļinnost ruļn² brzdy 

e) vypustit kondenz§t ze vzduchojemu vzduchotlakĨch brzd, 

f) promazat loģisko hŚ²dele Ś²zen², 

g) zkontrolovat tŊsnot kapalinov®ho tlumiļe sedadla, 

h) namazat tukem ļepy pŚedn²ho tŚ²bodov®ho z§vŊsu, 

i) prov®st vyļiġtŊn², kontrolu, popŚ²padŊ seŚ²zen² brzd v traktoru. 

 

Technick§ ¼drģba 4 

Je nutn®: 

a) prov®st ¼kony denn², technick® ¼drģby 1, 2 a 3, 

b) vymŊnit olej ve skŚ²Ŕce v Ś²zen², posilovaļ Ś²zen², olej v port§lech, pŚevodovce 

a rozvodovce, 

c) vymŊnit vloģku plniļe pneumatik u kompresoru, 

d) prov®st promaz§n² loģisek elektromotoru topen², zkontrolovat stav uhl²kŢ elektromotoru 

topen², 
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e) prov®st vĨmŊnu oleje ve skŚ²ni pŚevodŢ pŚedn²ho vĨvodov®ho hŚ²dele, 

V n§sleduj²c² tabulce je uveden pŚehled prov§dŊn² ¼drģb§ŚskĨch ¼konŢ podle poļtu 

odpracovanĨch motohodin. 

 

 

3. Diagnostika technick®ho stavu 

 

     Nov§ zemŊdŊlsk§ technika klade vysok® poģadavky na odbornou kvalifikaci pracovn²kŢ 

obsluhuj²ch stroje i na formy a zpŢsob Ś²zen² provozu, na organiz§torskou ļinnost pracovn²kŢ 

a jejich kvalifikaci a vyģaduje i spr§vnĨ syst®m zabezpeļov§n² provozuschopnosti. 
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     Rostouc² sloģitost pouģ²vanĨch strojŢ, nov® konstrukļn² prvky, pŚev§ģnŊ technicky 

sloģitŊjġ² (hydraulick® pohony, elektronika, prvky automatick® regulace) zvyġuj² i cenu strojŢ, 

a proto kromŊ odborn® kvalifikace obsluhuj²c²ho pracovn²ka je tŚeba maxim§lnŊ vyuģ²t hlavn² 

ļas pr§ce strojŢ, sniģovat ļas potŚebnĨ na ¼drģbu nebo pŚ²padnou opravu. 

     Technickou diagnostikou se vŊtġinou rozum² diagnostika bezdemont§ģn² a nedestruktivn². 

Diagnostick® prostŚedky tvoŚ² soubor technickĨch zaŚ²zen² a pracovn²ch postupŢ pro zjiġtŊn² 

a vyhodnocen² technick®ho stavu stroje. 

     Kaģd§ strojn² souļ§st jak®hokoliv stroje podl®h§ opotŚeben², jehoģ velikost se mŊn² 

a z§vis² na dobŊ a zpŢsobu pouģ²v§n². PŚ²ļinou sn²ģen² provozuschopnosti stroje mŢģe bĨt 

n§hodn® poġkozen² nebo opotŚeben². N§hodn® poġkozen² (porucha) nastav§v§ zejm®na 

nedodrģov§n²m pravidelnĨch ¼drģeb nebo pŚet²ģen²m stroje. Lze mu pŚedch§zet pravidelnou 

p®ļ² o stroj, technickou ¼drģbou, okamģitĨm odstraŔov§n²m viditelnĨch z§vad a spr§vnĨm 

provozov§n²m stroje. 

     OpotŚeben² nast§v§ u vġech mechanizaļn²ch prostŚedkŢ, nelze mu zcela pŚedej²t, ale je 

moģn® sn²ģit jeho velikost spr§vnou p®ļ². OpotŚeben² je trval§ neģ§douc² zmŊna povrchu  

vyvolan§ vz§jemnĨm pŢsoben²m stykovĨch ploch pohybuj²c²ch se souļ§st² nebo pŢsoben²m 

prostŚed² na povrchy souļ§st². 

     Z§kladn² druhy opotŚeben² jsou adhezivn², abrazivn², erozivn², kavitaļn², ¼navov®, 

vibraļn² a ostatn² (lomy, r§zy, deformace). 

  

            

Diagram prŢbŊhu opotŚeben² 
kŚivka OA - doba z§bŊhu 

kŚivka AB - doba provozu 

h - velikost opotŚeben² 

t - doba provozu 

        

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Poģadavky na technickou diagnostiku: 
a) poskytnout nezbytn® informace Ś²zen² procesu oprav strojŢ 

b) urļit technickĨ stav stroje, strojn²ch skupin a podskupin, pŚ²rŢstek opotŚeben² a stanovit 

pravdŊpodobnou dobu provozu do pl§novan® opravy 

c) vykonat technick® kontroly bŊhem provozu stroje pro zjiġtŊn² a vļasn® odstranŊn² skrytĨch 

z§vad, kter® by mohly zpŢsobit poruchu stroje 

d) zjistit pŚ²ļinu zjevn® poruchy stroje 

     Od diagnostiky se vyģaduje, aby nejen hodnotila technickĨ stav strojŢ, ale aby 

pŚedpov²dala dalġ² vĨvoj technick®ho stavu a umoģŔovala podle z²skanĨch informac² 

ekonomicky Ś²d²t a usmŊrŔovat provoz a p®ļi o stroje. 



25 

 

4. Opravy strojŢ 

 

     Opravy strojŢ mohou bĨt n§hodn® nebo preventivn². N§hodn® opravy se vykon§vaj² pŚi 

vzniku n§hodnĨch poruch bŊhem provozu stroje. Dle rozsahu a charakteru poruch se 

vykon§vaj²  v d²lnŊ nebo ve specializovan® opravnŊ. Preventivn² opravy se vykon§vaj² pŚed 

vznikem poruchy. Mohou bĨt buŅ pl§novan®, nebo na z§kladŊ diagnostick® prohl²dky. PŚi 

stŚedn² opravŊ se obnovuje provozuschopnost s dŢkladnou kontrolou cel®ho stroje. PŚi 

gener§ln² opravŊ se celĨ stroj ¼plnŊ demontuje, vymŊn² se nebo renovuj² opotŚeben® d²ly, 

souļ§sti a ļ§sti a po opŊtovn® mont§ģi se stroj seŚ²d². PŚi sezonn² opravŊ se po dŢkladn®m 

vyļiġtŊn² stroje a rozġ²Śen® technick® ¼drģbŊ odstran² poruchy, oprav² se poġkozen® ļ§sti, stroj 

se seŚ²d², nakonzervuje a uloģ². 

 

5. Organizace preventivn² p®ļe o stroje 

 

     PŚi technick® ¼drģbŊ se pŚedepsan® pracovn² ¼kony vykon§vaj² vģdy v urļitĨch 

intervalech. Tyto intervaly vyplĨvaj² z obecnĨch z§sad pro maz§n², ochranu proti korozi 

a seŚizov§n². Pro stanoven² mezi¼drģbovĨch cyklŢ se pouģ²vaj² tyto jednotky: skuteļnŊ 

spotŚebovan® mnoģstv² motorov® nafty, skuteļnŊ odpracovan® hodiny nebo motohodiny, 

z§kladn² kilometry ujet® vozidlem nebo vĨkonnostn² ukazatele (zpracovan§ plocha, hmotnost, 

objem apod.). 

     Preventivn² p®ļe o stroje zahrnuje vġechny ¼kony od denn²ho oġetŚov§n² pŚes technickou 

¼drģbu, provozn², bŊģn® a posezonn² opravy aģ po gener§ln² opravy. Zav§d² se komplexn² 

p®ļe o zemŊdŊlskou techniku, kter§ je rozdŊlena na tŚi stupnŊ. 

Prvn² peļovatelskĨ stupeŔ    
Obsahem je z§kladn² preventivn² p®ļe, denn² ¼drģba, technick® ¼drģby, diagnostika 

a operativn² odstraŔov§n² provozn²ch poruch strojŢ, posezonn² opravy a uskladnŊn² stroje. 

Vykon§v§ se v zemŊdŊlsk®m podniku. 

DruhĨ peļovatelskĨ stupeŔ 
Jeho n§pln² jsou posezonn², celkov® a stŚedn² opravy. Uveden® opravy se prov§d² jak 

v zemŊdŊlsk®m podniku, tak ve specializovanĨch opravn§ch. 

TŚet² peļovatelskĨ stupeŔ 
Jeho n§pln² jsou gener§ln² opravy strojŢ, strojn²ch skupin a podskupin a renovace strojn²ch 

souļ§st², kter® se prov§d² ve specializovanĨch opravn§ch. 

 

6. Skladov§n² zemŊdŊlsk® techniky 

 

     Pro gar§ģov§n² n§kladn²ch automobilŢ, traktorŢ, vlekŢ a skladov§n² zemŊdŊlskĨch strojŢ 

se v praxi uplatŔuj² gar§ģe s rozponem 9 aģ 12 metrŢ, ļlenŊn® na jednotliv§ pole. Z poģ§rn²ch 

dŢvodŢ se prostory pro 4 aģ 6 strojŢ oddŊluj² nehoŚlavĨmi pŚ²ļkami. VŊtr§n² objektŢ je 

vŊtrac²mi mŚ²ģkami v oknech a v doln² ļ§sti dveŚn²ch kŚ²del. Prostor gar§ģ² mŢģe bĨt  

temperov§n. 

     Pro uskladnŊn² dopravn²ch a mechanizaļn²ch prostŚedkŢ slouģ² pŚedevġ²m kŢlny, kter® 

mohou bĨt otevŚen®, polootevŚen® a uzavŚen®. OtevŚen® kŢlny jsou zpravidla prŢjezdn® 

o rozponu 9 aģ 12 metrŢ s podjezdovou vĨġkou 3 aģ 4 metry a modulem 4,5 aģ 6 metrŢ dle 

typŢ uskladnŊn® zemŊdŊlsk® techniky. Konstrukce mŢģe bĨt ocelov§ nebo ģelezobetonov§. 

Pro uskladnŊn² zemŊdŊlsk® techniky mohou slouģit po adaptaci i starġ² objekty (haly, kŢlny), 

ale mus² splŔovat poģ§rn² a bezpeļnostn² pŚedpisy.   
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N§zev tematick®ho celku: Z§sady ¼drģby a uloģen² zemŊdŊlsk® techniky 

v posezonn²m obdob² s dŢrazem na zamezen² 

zneļiġtŊn² ģivotn²ho prostŚed² (vzdŊl§vac² materi§l) 
 

 

1. Đdrģba akumul§toru 
 

     Đkolem praktick®ho cviļen² je prov®st ¼drģbu, kontrolu, popŚ²padŊ nabit² akumul§toru. 

 

Zadan® ¼koly: 
1) Prov®st celkov® oļiġtŊn² vnŊjġ²ho povrchu akumul§toru. 

2) Vyġroubovat z§tky a zkontrolovat vĨġku hladiny elektrolytu. 

3) Zkontrolovat hustotu elektrolytu. 

4) Zkontrolovat napŊt² jednotlivĨch ļl§nkŢ. 

5) Nakonzervovat p·lov® vĨvody akumul§toru. 

 

PomŢcky pro cviļen²: 
     Akumul§tor, hustomŊr, voltmetr, nab²jeļka, souprava maticovĨch kl²ļŢ, destilovan§ voda, 

konzervaļn² tuk a ļistic² prostŚedky. 

 

Postup pŚi cviļen²: 
     Nejprve je tŚeba prov®st  hrub® oļiġtŊn² akumul§toru. N§slednŊ vyġroubovat z§tky 

jednotlivĨch ļl§nkŢ a prov®st kontrolu hladiny elektrolytu (hladina elektrolytu mus² bĨt 10 

mm nad ļl§nky). V pŚ²padŊ niģġ² hladiny dol²t destilovanou vodu. HustomŊrem prov®st 

kontrolu hustoty elektrolytu a pomoc² voltmetru zkontrolovat napŊt², kter® by mŊlo bĨt 2,15 

V. V pŚ²padŊ niģġ² hodnoty je nutno prov®st nab²jeļkou dobit² akumul§toru. Po ¼pln®m nabit² 

je tŚeba uzavŚ²t z§tky a pomoc² konzervaļn²ho tuku oġetŚit p·lov® vĨvody akumul§toru. 
 

 

2. Đdrģba pneumatik 
 

     Đkolem praktick®ho cviļen² je prov®st kontrolu stavu a nahuġtŊn² pneumatik, popŚ²padŊ 

opotŚeben® pneumatiky vymŊnit. 

 

Zadan® ¼koly: 
1) Zkontrolovat stav pl§ġŠŢ kol. 

2) V pŚ²padŊ opotŚeben² vymŊnit pneumatiku. 

3) Prov®st kontrolu nahuġtŊn² pneumatik. 

 

PomŢcky pro cviļen²: 
     KolovĨ traktor, traktorovĨ pŚ²vŊs, kl²ļ na matice kol, zved§k, zakl§dac² kl²ny, tlakomŊr, 

n§hradn² kolo a n§vody k obsluze. 

 

Postup pŚi cviļen²: 
     NejdŚ²ve zkontrolovat stav dez®nu pneumatik (hloubka dez®nu dle z§kona minim§lnŊ 

1,6 mm). V pŚ²padŊ nedostateļn® hloubky nebo poġkozen² dez®nu je nutno pneumatiku 

vymŊnit. PŚi vĨmŊnŊ se mus² traktor zajistit (pomoc² zakl§dac²ch kl²nŢ), zvednout traktor 

nebo pŚ²vŊs hydraulickĨm zved§kem a pneumatiku vymŊnit. Db§t na Ś§dn® dotaģen² matic 

nebo ġroubŢ kol. 
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N§slednŊ prov®st kontrolu tlaku vzduchu v pneumatik§ch pomoc² tlakomŊru. Hodnoty tlaku 

mus² odpov²dat pŚedepsanĨm hodnot§m v n§vodu k obsluze. 

              

3. OdvzduġnŊn² palivov® soustavy vznŊtov®ho motoru 
 

     Đkolem praktick®ho cviļen² je prov®st odvzduġnŊn² palivov® soustavy v pŚ²padŊ, ģe dojde 

palivo v n§drģi, nebo po ļiġtŊn² palivovĨch ļistiļŢ. OdvzduġnŊn² se prov§d² tak® po 

demont§ģi potrub² nebo po opravŊ ļ§sti palivov® soustavy. 

  

Zadan® ¼koly: 
1) Zkontrolovat dostatek paliva v n§drģi a vyļistit ovzduġŔovac² otvor v uzav²rac²m v²ļku 

    palivov® n§drģe. 

2) Vyļistit sklenŊnou j²mku odkalovaļe dopravn²ho ļerpadla. 

3) PostupnŊ povolit odvzduġŔovac² ġrouby od dopravn²ho ļerpadla pŚes palivov® filtry aģ ke 

    vstŚikovac²mu ļerpadlu. 

4) Ruļn²m dopravn²m ļerpadlem naļerpat naftu. 

5) Po odvzduġnŊn² Ś§dnŊ dot§hnout odvzduġŔovac² ġrouby. 

 

PomŢcky pro cviļen²: 
     Traktor se vznŊtovĨm motorem, souprava maticovĨch kl²ļŢ, ġroubov§ky a ļistic² 

prostŚedky. 

 

Postup pŚi cviļen²: 
     NejdŚ²ve je nutno doplnit palivo v n§drģi a zkontrolovat spr§vnou funkci v²ļka n§drģe 

(otvorem se mus² pŚis§vat vzduch). D§le se mus² vyļistit hrubĨ filtr (sklenŊn§ j²mka) a jemn® 

palivov® filtry. N§slednŊ postupnŊ povolovat odvzduġŔovac² ġrouby ve smŊru cesty paliva od 

n§drģe pŚes palivov® filtry aģ ke vstŚikovac²mu ļerpadlu a ruļn²m dopravn²m ļerpadlem 

ļerpat naftu tak dlouho, aģ z odvzduġŔovac²ch otvorŢ vyt®k§ palivo bez vzduchovĨch bublin. 

Pak postupnŊ utahovat odvzduġŔovac² ġrouby aģ ke vstŚikovac²mu ļerpadlu. Na z§vŊr se mus² 

vġechny naftou zneļiġtŊn® ļ§sti  dokonale oļistit. 

     Na n§sleduj²c²m sch®matu jsou zn§zornŊny jednotliv® ļ§sti palivov® soustavy vznŊtov®ho 

motoru. 
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4. Kontrola pŚedn² n§pravy a sb²havosti kol 
 

     Đkolem praktick®ho cviļen² je prov®st kontrolu pŚedn² n§pravy, zejm®na stav a dotaģen² 

ġroubŢ pŚedn² n§pravy, stav pevnĨch ļ§st² a pohyblivĨch ramen vļetnŊ proveden² kontroly 

sb²havosti kol pŚedn² n§pravy. 

 

Zadan® ¼koly: 
1) Zkontrolovat stav a dotaģen² veġkerĨch ġroubovĨch spojŢ pŚedn² n§pravy. 

2) Zkontrolovat neporuġenost r§fkŢ pŚedn² n§pravy. 

3) Zkontrolovat funkci a stav pŚevodu Ś²zen². 

4) Zkontrolovat vŢli loģisek n§boje kola, popŚ²padŊ ji vymezit. 

5) Promazat loģiska a ļepy podle mazac²ho pl§nu. 

 

PomŢcky pro cviļen²: 
Traktor, souprava n§Śad², zved§k a pŚ²pravky pro mŊŚen² sb²havosti kol. 

 

Postup pŚi cviļen²: 
     PŚed kontrolou vozidlo zabrzdit a zved§kem zvednout pŚedn² n§pravu tak, aby se kola 

mohla volnŊ ot§ļet. Pot® zkontrolovat dotaģen² a zajiġtŊn² vġech matic a ġroubŢ n§pravy, 

funkci a stav pŚevodu Ś²zen², vŢli vġech ļepŢ, vŢli loģisek n§boje kola a jej² vymezen² 

dotaģen²m matice kola. PŚi ot§ļen² kola zkontrolovat h§zivost disku. Podle mazac²ho pl§nu 

promazat loģiska a ļepy, popŚ²padŊ vymŊnit olej v pŚevodu v Ś²zen². Sb²havost mŊŚit po 

uvolnŊn² zved§ku, kola mus² bĨt postavena do pŚ²m®ho smŊru j²zdy. MŊŚic² tyļ² zmŊŚit 

vzd§lenosti kol ve stŚedu r§fku vpŚedu a vzadu. Rozd²l v obou mŊŚen²ch mus² odpov²dat 

¼dajŢm vĨrobce vozidla. PŚi nespr§vn® sb²havosti seŚ²dit vzd§lenost zmŊnou d®lky Ś²dic²ch 

tyļ² nebo spojovac² tyļe (podle druhu Ś²zen²). 

            

Na n§sleduj²c²m sch®matu je zobrazena kontrola a mŊŚen² sb²havosti (A - vzd§lenost r§fkŢ 

v pŚedn² ļ§sti, B - vzd§lenost r§fkŢ v zadn² ļ§sti). 
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N§zev tematick®ho celku: Vyuģit² GPS v zemŊdŊlsk® praxi a jej² vĨznam v souļasn® dobŊ 

 

Anotace: 

TematickĨ celek charakterizuje vyuģ²v§n² GPS v souļasn® zemŊdŊlsk® praxi, zejm®na 

s ohledem na tzv. pŚesn® zemŊdŊlstv². řeġ² pŚesnĨ pohyb agreg§tŢ po pozemc²ch a s t²m 

spojenĨ ekonomickĨ efekt. Z§roveŔ Śeġ² vĨznamnĨ dopad na ģivotn² prostŚed² (pŚesn® 

hnojen², postŚiky) a dopad pŢdo-ochrannĨ (minimalizace pŚejezdŢ). 

Kl²ļov§ slova: 

GPS, pŚesn® zemŊdŊlstv², pŚejezdy, utuģen² pŢdy, hnojen², pohyb agreg§tŢ, satelitn² navigace, 

satelit, rozteļe, seŚ²zen², parametry, registrace, sn²m§n², tolerance. 

Vstupn² pŚedpoklady: 

Uļivo tematick®ho celku navazuje na uļivo z²skan® v teoretick®m odborn®m pŚedmŊtu 

ZemŊdŊlsk§ technika a v pŚedmŊtu Technick§ zaŚ²zen² a doprava. 

Obsah tematick®ho celku: 

1) GPS ï vysvŊtlen² principŢ ļinnosti a z§kladn²ch pojmŢ. 

2) ZpŢsoby vyuģ²v§n² satelitn² navigace obecnŊ. 

3) Vyuģit² v tzv. pŚesn®m zemŊdŊlstv². 

4) N§cvik praktick®ho vyuģ²v§n² monitoru v traktoru. 

5) Nastaven² monitoru. 

6) N§cvik praktick® j²zdy po pozemku podle GPS. 

Metodick® postupy a organizace vĨuky: 

VĨklad a dialog, vyuģit² odborn® technick® literatury a internetu, vyuģit² konkr®tn² GPS 

a traktoru, pŚ²p. jin®ho vozidla, n§cvik nastaven² a vlastn²ho pŚesn®ho pohybu po pozemku, 

metody tĨmov® pr§ce. 

PŚedpokl§dan® vĨsledky vĨuky: 

Ģ§k: 

1) ch§pe princip ļinnosti GPS, 

2) um² nastavit a vyuģ²vat GPS,  

3) um² se podle GPS pohybovat s agreg§tem po pozemku, 

4) um² nastavit GPS na jin® parametry (pro jinou soupravu), 

5) um² vysvŊtlit ekonomickĨ a ekologickĨ pŚ²nos vyuģit² GPS, 

6) um² ovl§dat soupravu pomoc² GPS. 

Liter§rn² zdroje a jin® prameny: 

Mechanizace zemŊdŊlstv²: odbornĨ ļasopis pro zemŊdŊlskou a lesnickou techniku. 

Praha:Profi Press s.r.o., 5-2011,. Vych§z² mŊs²ļnŊ. ISSN 0373-6776 

Mechanizace zemŊdŊlstv²: odbornĨ ļasopis pro zemŊdŊlskou a lesnickou techniku. 

Praha:Profi Press s.r.o., 5-2013,. Vych§z² mŊs²ļnŊ. ISSN 0373-6776 

Mechanizace zemŊdŊlstv²: odbornĨ ļasopis pro zemŊdŊlskou a lesnickou techniku. 

Praha:Profi Press s.r.o., 9-2012,. Vych§z² mŊs²ļnŊ. ISSN 0373-6776 

Steiner,I. ĻernĨ, J. GPS od A do Z. Praha: eNav,s.r.o 2002. ISBN 80-238-8423-9 
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N§zev tematick®ho celku: Vyuģit² GPS v zemŊdŊlsk® praxi a jej² vĨznam 

                                             v souļasn® dobŊ (uļebn² text)   

 
 

1. GPS ï vysvŊtlen² principŢ ļinnosti a z§kladn²ch pojmŢ 

 
     Global Positioning System, ļesky Glob§ln² polohovac² syst®m, zkr§cenŊ GPS, je 

vojenskĨ glob§ln² druģicovĨ polohovĨ syst®m provozovanĨ Ministerstvem obrany SpojenĨch 

st§tŢ americkĨch, s jehoģ pomoc² je moģno urļit polohu a pŚesnĨ ļas kdekoliv na Zemi nebo 

nad Zem² s pŚesnost² do deseti metrŢ. PŚesnost GPS lze s pouģit²m dalġ²ch metod jeġtŊ zvĨġit 

aģ na jednotky centimetrŢ. Ļ§st sluģeb tohoto syst®mu s omezenou pŚesnost² je volnŊ  

k dispozici i civiln²m uģivatelŢm. 

V souļasn® dobŊ se syst®m vyuģ²v§ v mnoha oborech lidsk® ļinnosti. Na provoz GPS se 

roļnŊ vynakl§d§ pŚibliģnŊ 900 milionŢ  americkĨch dolarŢ z rozpoļtu USA. 

     Poļ§tkem 80. let se projekt dost§v§ do finanļn²ch probl®mŢ. V roce 1983, kdy sovŊtsk§ 

st²haļka ve vzduġn®m prostoru SSSR sestŚelila civiln² dopravn² letadlo Korean Air Flight 007 

(KAL 007), pŚiļemģ vġech 269 lid² na palubŊ zahynulo, ozn§mil americkĨ prezident Ronald 

Reagan, ģe po dokonļen² bude GPS k dispozici i pro mimoplanet§rn² ¼ļel. V roce 1990 

bŊhem v§lky v Persk®m z§livu byla doļasnŊ deaktivov§na selektivn² dostupnost (SA) pro 

neautorizovan® uģivatele, z dŢvodu nedostatku arm§dn²ch pŚij²maļŢ. Zapojena byla opŊt 

prvn²ho ļervence 1991. Definitivn² zruġen² selektivn² dostupnosti nastalo 1. kvŊtna 2000. 

Prvn² druģice bloku IIR-M podporuj²c² novĨ civiln² sign§l oznaļovanĨ L2C byla vypuġtŊna 

25. z§Ś² 2005. 

     CelĨ syst®m GPS lze rozdŊlit do 3 segmentŢ: kosmickĨ, Ś²d²c², uģivatelskĨ. 

     Pokud je ant®na pŚij²maļe ļ§steļnŊ zast²nŊna nebo jsou v bl²zkosti odraziv® materi§ly, 

existuje moģnost, ģe pŚij²m§ tak® sign§ly odraģen® a tedy opoģdŊn®. Velikost t®to chyby je 

z§visl§ na vlastnostech okol² a m²Śe zast²nŊn². Konstrukce pŚij²maļe dŚ²ve vĨraznŊ 

ovlivŔovala mŊŚen² d²ky mal®mu poļtu kan§lŢ, sn²ģen® pŚesnosti u 8bitovĨch procesorŢ, mal® 

citlivosti na vstupu. Dnes m§ vliv pŚedevġ²m metodika vĨpoļtu, kdy jsou do algoritmu 

vn§ġeny pŚedpoklady podle zpŢsobu vyuģit² pŚij²maļe (doprava, letectv², turistika) a vlastnosti 

ant®ny, jej² konstrukce a um²stŊn². 

 

2. ZpŢsoby vyuģ²v§n² satelitn² navigace obecnŊ 

 
     M®nŊ ļasto je u naġich zemŊdŊlskĨch strojŢ vyuģ²v§n ruskĨ syst®m GLONASS. Tento 

syst®m byl pŢvodnŊ vyvinut tak® jako vojenskĨ, jako odpovŊŅ na americkĨ syst®m GPS 

v obdob² tzv. studen® v§lky. Oba syst®my (GPS a GLONASS) t²m, ģe jsou pŢvodnŊ vojensk®, 

ned§vaj² z§ruky pln®ho civiln²ho vyuģit² ve vĨjimeļnĨch situac²ch. 

      

     Jako ryze civiln² je pl§nov§n autonomn² evropskĨ syst®m Galileo (GNSS). MŊl by bĨt 

obdobou jak syst®mu GPS tak GLONASS. VĨstavbu zajiġŠuje Evropsk§ unie reprezentovan§ 

Evropskou komis² a Evropskou kosmickou agenturou. Galileo mŊl bĨt pŢvodnŊ 

provozuschopnĨ od roku 2010, ale podle novĨch pl§nŢ se nejbliģġ² rok spuġtŊn² pl§nuje na 

rok 2018. Syst®m je navrģen jako projekt Ś²zenĨ a spravovanĨ civiln² spr§vou. PlnĨ syst®m 
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bude sest§vat z tŚiceti druģic (27 operaļn²ch a 3 z§loģn²) ob²haj²c²ch ve tŚech rovin§ch po 

kruhovĨch drah§ch na stŚedn² obŊģn® dr§ze ZemŊ ve vĨġce 23222 km. Kaģd§ z rovin dr§hy  

bude sv²rat s rovinou rovn²kovĨ ¼hel 560, coģ umoģn² vyuģ²vat navigaļn² syst®m bez pot²ģ² aģ 

do m²st leģ²c²ch na 750 zemŊpisn® ġ²Śky. VelkĨ poļet druģic, z nichģ tŚi budou z§loģn², zajist² 

spolehlivou funkci syst®mu, i kdyģ nŊkter§ druģice pŚestane spr§vnŊ pracovat. Umoģn² 

kaģd®mu drģiteli pŚij²maļe sign§lu urļit jeho aktu§ln² polohu s pŚesnost² menġ² neģ 1 metr. 

NejvŊtġ² potenci§l m§ syst®m pŚedevġ²m v leteck®, silniļn², n§moŚn², ģelezniļn², mŊstsk®, 

Ś²ļn² atd. dopravŊ. Nab²z² vġak ġirok® vyuģit² i v dalġ²ch oblastech, kde zvĨġ² bezpeļnost, 

pŚesnost a komfort i v dalġ²ch odvŊtv²ch: energetice, prŢmyslu, bankovnictv², zemŊdŊlstv², 

civiln² ochranŊ, ģivotn²m prostŚed², stavebnictv² atd. 

 

Bude poskytovat 4 druhy sluģeb. 

Z§kladn² sluģbu -  poskytov§n² z§kladn²ho sign§lu zdarma. 

Komerļn² sluģbu - Ś²zenou poskytovatelem tzn, oper§torem syst®mu Galileo. 

VeŚejnŊ regulovanou sluģbu - pouze pro st§tem vybran® uģivatele. 

Vyhled§vac² a z§chrannou sluģbu - sluģbu nouzov® lokalizace. 

 

      I kdyģ satelitn² navigace GPS byla pŢvodnŊ vyvinuta pro vojensk® vyuģit², dnes se stala 

z§sadn²m pomocn²kem v mnoha odvŊtv²ch lidsk® ļinnosti. Zvl§ġtŊ v souļasn® dobŊ, kdy 

.pŚesnost v Ś§du cm aģ mm a dostupn§ cena umoģnila doned§vna nemysliteln® rozġ²Śen² ve 

vġech oblastech lidsk® ļinnosti: 

 
1) v n§moŚn² dopravŊ  nejen pro velk® n§moŚn² lodŊ, ale i pro drobn® uģivatele, jejich vyġġ² 

bezpeļnost pŚi pohybu jak po moŚi, tak v pobŚeģn²ch vod§ch, je ned²lnou souļ§st² vġech 

plavidel (ryb§Śsk® lodŊ, ļluny, jachting),                         

2) v silniļn² dopravŊ  ve spojen² s mapami silniļn²ch s²t² umoģŔuje ŚidiļŢm naj²t 

optim§ln² trasu do c²lov® stanice, vedouc²m pracovn²kŢm zprostŚedkuje sledov§n² 

       jejich dopravn²ch prostŚedkŢ, 

3) v zemŊdŊlstv² zajiġŠuje pŚesnĨ pohyb agreg§tŢ po poli a t²m zlepġuje ekonomiku 

a efektivnost jejich provozu, ġetŚ² pohonn® hmoty a ģivotn² prostŚed², pracuje s pŚesnost²  

na 2cm, vyuģ²v§ se nejen pro pŚesnou pr§ci agreg§tŢ na poli, ale i pro sledov§n² jejich  

ļinnosti a ukl§d§n² dat do poļ²taļe vedouc²ho, 

4) v turistice zaznamenala masov® rozġ²Śen² ve spojen² s turistickĨmi mapami s vġeobecnĨm 

rozġ²Śen²m s²tŊ mobiln²ch telefonŢ, 

5) v geod®zii ke zpŚesŔov§n² mapovĨch podkladŢ, 

6)   v ostatn²ch odvŊtv²ch  pro vyhled§v§n² osob d²ky aktivn²m mobiln²m telefonŢm, pro  

      zjiġŠov§n² polohy zabezpeļenĨch odcizenĨch vozidel a dalġ²ch pŚedmŊtŢ atd. 

 

 

3. Vyģit² v tzv. pŚesn®m zemŊdŊlstv² 

 
     GPS montuj² vĨrobci pŚ²mo do kabiny traktorŢ nebo ji mŢģeme dodateļnŊ instalovat na 

ostatn² zemŊdŊlsk® stroje, napŚ²klad postŚikovaļe, rozmetadla, samoj²zdn® stroje, stroje na 

pŚ²pravu pŢdy atd. Prosazuje se tak® instalace GPS ve formŊ monitorovac²ho syst®mu pro 

urļov§n² polohy stroje kvŢli informovanosti vedouc²ch pracovn²kŢ.  

     V souļasnosti mŢģeme zpŚesŔovat polohu aģ na koneļn® 2cm, coģ pom§h§ hlavnŊ pŚi set² 

a tak® n§slednĨch postŚic²ch. Đspory lze jeġtŊ d§le zvĨġit za pomoci vĨnosovĨch map, kter® 

z²sk§me v digit§ln² podobŊ z kombajnu pŚi sklizni v pŚedchoz²m roce. 
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Kontrola provozn²ch n§kladŢ 

     Kontrola provozn²ch n§kladŢ a produktivity pr§ce zamŊstnancŢ je pro management 

v mnoha podnic²ch velmi dŢleģit§. Rozhodov§n² se prov§d² mnohem snadnŊji, pokud m§me 

k dispozici okamģitĨ pŚehled o tom, kde se kterĨ stroj moment§lnŊ nach§z², jakou rychlost² se 

pohybuje, jakou prov§d² pracovn² ļinnost a jak kvalitnŊ.  

 

Vyuģit² z²skanĨch dat 

     Data mohou bĨt vyuģita ke koordinaci strojŢ v re§ln®m ļase, ale tak® dovoluj² porovn§vat 

a n§slednŊ vyhodnocovat celou Śadu veliļin.  

Ze z²skanĨch vĨsledkŢ lze objektivnŊ usuzovat na mnoģstv² a kvalitu pr§ce jednotlivĨch 

zamŊstnancŢ ļi na efektivitu ļinnosti cel®ho strojov®ho parku. 

 

GPS Agro 

     Syst®m on-line sledov§n² m§ n§zev GPS Agro. Z§kladem je mapa pŢdn²ch blokŢ dan® 

oblasti, kter® zemŊdŊlskĨ podnik obhospodaŚuje. To, jakou ļinnost pr§vŊ vykon§v§, lze dnes 

nastavit jiģ plnŊ automaticky. T²m se z²sk§v§ kompletn² pŚehled o provozu ve stanoven®m 

obdob². 

     Na pozemc²ch i cest§ch je moģn® zobrazit trajektorii pohybu vozidla ve zvolen®m 

ļasov®m ¼seku, takģe je patrn®, kudy stroj na pole pŚijel a jakĨm zpŢsobem pozemek obdŊlal. 

Ke kaģd®mu pozemku jsou pŚiŚazena data o proveden® pr§ci, ļ²mģ n§m vznik§ elektronick§ 

kartot®ka pŢdn²ch blokŢ s ¼daji o stroj²ch, Śidiļ²ch, spotŚeb§ch PHM a dalġ²ch ¼daj²ch. 

VĨstupem mŢģe bĨt tabulka se vġemi zjiġŠovanĨmi daty (ujet§ vzd§lenost, ļas, prov§dŊn§ 

pr§ce, jej² kvalita atd.) ve stanoven® dobŊ (za den nebo napŚ²klad mŊs²c), coģ je tzv. denn² 

statistika. Na jej²m z§kladŊ lze podle skuteļnŊ odveden® pr§ce (poļtu odpracovanĨch hodin 

nebo j²zd, obdŊlan® ploġe ļi mnoģstv² slisovanĨch bal²kŢ) stanovovat zamŊstnancŢm vĨġi 

mzdy nebo prov®st vy¼ļtov§n² odveden® pr§ce ve sluģb§ch. Zjednoduġ² se i vykazov§n² 

spotŚeby nafty, zpracov§n² vĨkazŢ o chemickĨch prostŚedc²ch, zpŚesn² se kalkulace 

a zjednoduġ² kontrola a pl§nov§n² n§kladŢ. 

 

Archivace dat 

     Veġker§ sb²ran§ data jsou archivov§na na serveru a pŚ²stupn§ pro jednotliv® z§kazn²ky 

s moģnost² nastaven² uģivatelŢ s urļitĨmi prioritami a omezen²mi podle konkr®tn² 

specifikace, kdo mŢģe sledovat kter§ vozidla a dalġ² nastaven². Server pŚij²m§ data 

i o v²kendech a o sv§tc²ch a z§kazn²k z²sk§ ke svĨm datŢm pŚ²stup pomoc² hesla prakticky 

kdykoliv. M§ zde k dispozici jiģ vĨġe zmiŔovan§ data o projet® trase za urļenĨ ļas, 

o spotŚebŊ, pojezdovĨch rychlostech, u traktorŢ tak® informace o ot§ļk§ch motoru, teplotŊ 

chladic² kapaliny, poloze tŚ²bodov®ho z§vŊsu a dalġ². Z§kazn²k  tak® z²sk§v§ data  napŚ²klad 

v podobŊ pŚehledn®ho grafu z§vislosti spotŚeby nafty na ļase ļi rychlostech j²zdy nebo mapy 

pozemku s vyznaļen²m vġech jednotlivĨch j²zd. 

         

Vyuģit² v ĢV 

     Sledov§n² vozidel a strojŢ se pouģ²v§ u nejrŢznŊjġ²ch pracovn²ch operac² v podniku. To 

plat² i o traktorech s krmnĨmi vozy v ģivoļiġn® vĨrobŊ, aby bylo zaruļeno, ģe se krmn§ d§vka 

dostane ke skotu v pravidelnĨch intervalech, coģ m§ pŚ²mĨ vliv na dojivost. Je moģn® 

sledovat mnoģstv² d§vkovan®ho krmiva a kontrolovat obsluhu v dodrģov§n² stanoven®ho ļasu 

krmen² i o v²kendech. Lze stanovit i dobu, po kterou byl krmnĨ vŢz pŚi nav§ģen² krmiva 

skuteļnŊ v ļinnosti. 
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Vyuģit² pro ekonomickou analĨzu n§kupu nov®ho stroje 

     V mnoha podnic²ch je brzdou ekonomiky udrģov§n² zbyteļnŊ rozs§hl®ho strojov®ho parku 

vļetnŊ starĨch strojŢ. Ļasto je obt²ģn® si pŚipustit ztr§tovost takov®ho poļ²n§n² a do 

ekonomick® analĨzy se nikomu nechce. Star® traktory lze tak® sledovat a n§slednŊ vyhodnotit 

jejich provoz, zda se vypl§c² a zda je jeġtŊ efektivn² nebo by bylo lepġ² poŚ²dit jeden novĨ 

vĨkonnŊjġ² traktor. 

 

Vyuģit² pro podniky sluģeb 

     Sledov§n² pr§ce stroje je uģiteļn® i v podnic²ch sluģeb, protoģe umoģŔuje pŚesnou 

dokumentaci a snadn® vy¼ļtov§n² odveden® pr§ce. NapŚ²klad pŚi aplikaci organickĨch 

hnojiv se zaznamen§ nejen poļet odvezenĨch vozŢ, ale i mnoģstv² ujetĨch kilometrŢ pŚi 

pŚejezdech, kter® pak nen² tŚeba zvl§ġŠ proj²ģdŊt autem a poļ²tat. Tot®ģ plat² pŚi odvozu zrna 

od ml§tiļek, Śepy do cukrovaru, ļi pŚi dopravŊ dalġ²ch komodit a materi§lŢ. 

 

 

4. N§cvik praktick®ho vyuģ²v§n² monitoru v traktor u 

 
     K n§cviku vyuģ²v§n² GPS na ġkoln²m statku slouģ² pŚedevġ²m modern² pŚ²stroj Trimble 

CFX ï 750. ZaŚ²zen² m§ displej s dotykovĨm monitorem, kterĨ se konfiguruje  a ovl§d§ 

poklepem na ikony, kter® se zobrazuj² na displeji. Ikony na obrazovce se liġ² v z§vislosti na 

pouģitĨch aplikac²ch. Na displeji jsou zobrazeny oblasti zn§zorŔuj²c² bŊhem j²zdy po poli 

vġechny hlavn² funkce. 

 

PrŢvodce rychlĨm spuġtŊn²m 

     Dle vĨchoz²ho nastaven² se prŢvodce rychlĨm spuġtŊn²m zobraz² pokaģd®, kdyģ se displej 

CFX ï 750 zapne. Umoģn² pŚed zah§jen²m pr§ce jednoduġe potvrdit nebo zmŊnit dŢleģit§ 

syst®mov§ nastaven². NapŚ²klad pouģit² stavov® nebo banerov® liġty pro orientaci pŚi j²zdŊ,  

ukazatel  kvality sign§lu, rychl® zobrazen² stavu, vzd§lenost od linie, stav pole, rychlost 

vozidla, datov® ikony, nav§dŊn² a dalġ²  podle nab²dky na obrazovce. 

 

Nastaven² a konfigurace 

     Funkce lze nastavit nebo konfigurovat manu§lnŊ z obrazovky Run (provoz) klepnut²m na 

tlaļ²tko s vyobrazen²m kl²ļe. Pro pŚesun na n§sleduj²c² zobrazen² klepnut²m na obrazovku. 

 

N§povŊda 

     Displej CFX ï 750 m§ zabudovanou kontextovou n§povŊdu, kter§ umoģŔuje rychl® 

vyhled§v§n² potŚebnĨch informac². Pro vstup do n§povŊdy z kter®koli obrazovky konfigurace 

se klepne na znam®nko modr®ho otazn²ku. Po skonļen² pr§ce s obrazovkou n§povŊdy se 

klepne na znam®nko zelen®ho zatrģen². 

 

Ikony pouģit® pro n§zornou orientaci na displej jsou n§sleduj²c² 

1) syst®mov® ikony - nastaven² syst®mu a displeje, nastaven² GPS/GLONAS, konfigurace dat, 

n§povŊda displeje, konfigurace pŚ²stupu, pŚechod na n§sleduj²c² str§nku, na pŚedchoz² 

str§nku, zruġen² zmŊn, uloģen² zmŊn, odstranŊn², informace o stavu,  

2) ikony mapov§n² - vlastnost mapov® ļ§ry, mapovat strom (bodovĨ prvek), mapovat sk§lu 

(bodovĨ prvek), konfigurace mapov§n², vlastnost plochy, 

3) ikony aplikace - manu§ln² ovl§d§n² sekc², automatick® ovl§d§n² sekc², poģadovan§ d§vka, 

vypnut² ovl§d§n² sekce, pŚihl§ġen² k pokryt², odhl§ġen² od pokryt², 
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4) ikony prohl²ģen² - zapnout vstup extern²ho videa, extern² video na celou obrazovku, 

posunout n§hled, pohled dozadu za traktor na prob²haj²c² pr§ci, pŚibl²ģen², odd§len², 

5) ikony informac² - dokonļen² nastaven², kritick® varov§n², obecn§ vĨstraha, informace, 

6) ikony nav§dŊn² - volba vzoru nav§dŊn², pozastavit nav§dŊn², posunout doleva, posunout 

doprava, z§znam vzorce nav§dŊn² Free Form, nastaven²  bodu A, nastaven² bodu B, spustit 

z§znam vĨbŊģku, pozastavit z§znam souvrati, ukonļit z§znam souvrati, automatick® 

nav§dŊn², posunout ļ§ru AB. 

 

 

5. Nastaven² monitoru 

 
     Po prohl²dce moģnost² pŚ²stroje, kter® nab²zej²  ikony zobrazen® na obrazovce, se pŚistoup² 

k nastaven² nav§dŊn². 

 
Modely nav§dŊn² 

1) AB pŚ²mka / A+  - vytv§Ś² pŚ²mou linii nav§dŊn² (ļlunkovĨ pohyb), pro model AB pŚ²mka 

se oznaļ² bod A na zaļ§tku prvn²ho z§bŊru a bod B na jeho konci, pro model A+ se oznaļ² 

bod A na zaļ§tku prvn²ho z§bŊru a stanov² tak smŊr j²zdy, 

2) Pivot - oznaļ² se bod A a po ukonļen² j²zdy do kruhu se oznaļ² bod B, 

3) Identick§ kŚivka - nav§dŊn² prob²h§ podle tvaru trasy prvn²ho z§bŊru, 

4) Free Form (voln§ linie) - vytv§Ś² nav§dŊc² kŚivky a pŚ²m® linie jak®hokoli tvar, 

5) SouvraŠ + AB - pŚ²m® AB linie vypln² tvar pozemku ohraniļen® souvraŠovou j²zdou, 

6) Adaptivn² kŚivka - nav§dŊn² prob²h§ podle tvaru trasy pŚedchoz²ho z§bŊru. 

 

Nastaven² kvality GPS 

     Displej vģdy poskytuje co nejpŚesnŊjġ² moģnou polohu, ale mohou se zvolit provozn² 

limity nav§dŊn²: princip pŚesnosti, vyv§ģen® kvality, princip dostupnosti. 

     Priorita pŚesnosti je dŢleģit§ pro operace vyģaduj²c² maxim§ln² pŚesnost, jako je s§zen² 

plodin do Ś§dkŢ nebo set² do Ś§dkŢ. Spoleļnost Trimble doporuļuje tuto volbu pro ide§ln² 

aplikace prŢchodu nebo syp§n² do Ś§dkŢ. 

     Vyv§ģen§ kvalita je vhodn§ pŚi obŊtov§n² potenci§ln² pŚesnosti ve prospŊch m²rn®ho 

prodlouģen² doby pouģit². 

     Priorita dostupnosti se pouģ²v§ pro dalġ² prodlouģen² doby pouģit² s vyġġ²m potenci§lem 

sn²ģen® pŚesnosti. Tato volba nŊkdy obŊtuje trochu pŚesnosti ve prospŊch vyġġ² dostupnosti ļi 

doby obŊhu. Volba mŢģe pŚesto dos§hnout maxim§ln² ¼rovnŊ pŚesnosti.  

 

Indik§tory stavu 

     Na hlavn² obrazovce je indikov§na s²la druģicov®ho sign§lu tŚemi moģnostmi ï dobrĨ 

sign§l (zelen§), sign§l mimo poģadovan® nastaven² (ģlut§), ģ§dnĨ sign§l.(ļerven§). 

 

Mapov§n² 

     Pro aktivaci funkce mapov§n² se klepne na tlaļ²tko na obrazovce provoz. Liġta mapov§n² 

obsahuje ikony odpov²daj²c² bodu, ļ§Śe a funkc²m plochy, kter® lze pro pole zaznamenat a 

uloģit. Funkce plochy lze pouģ²t pro mapov§n² oblast² vylouļenĨch pro ovl§d§n² sekc². 

Nastav² se pŚedvolby mapov§n² pro bod, ļ§ru nebo plochu. 
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N§zev tematick®ho celku: Vyuģit² GPS v zemŊdŊlsk® praxi a jej² vĨznam 

v souļasn® dobŊ (vzdŊl§vac² materi§l)  

 

        

1. PŚevzet² soupravy (traktor, postŚikovaļ) vybaven® GPS 

 
     Đkolem praktick®ho cviļen² je pŚevzet² a kontrola technick® zpŢsobilosti soupravy 

traktoru a postŚikovaļe pŚed zapoļet²m pr§ce. 

 

Zadan® ¼koly: 

ProveŅte kontrolu: 

1) stavu pneumatik soupravy, 

2) provozn²ch n§pln², 

3) osvŊtlen², 

4) pŚipojen², 

5) ļistoty svŊtel a SPZ, 

6) signalizace v kabinŊ, 

7) pŚedepsan® vĨbavy motorov®ho vozidla. 

 

PomŢcky pro cviļen²: 

Traktor, postŚikovaļ, pŚ²pojn® prvky, GPS, tlakomŊr, kompresor, n§hradn² n§plnŊ, z§kladn² 

n§Śad², pŚedepsan§ vĨbava traktoru. 

 

Postup pŚi cviļen²: 

     Pohledem zkontrolujte nahuġtŊn² pneumatik taģn®ho i pŚ²pojn®ho vozidla a stav dez®nu, 

zkontrolujte pŚ²padnĨ ¼nik nŊkter® z n§pln² (skvrna pod vozidlem), prohl®dnŊte stav 

motorov®ho oleje, pŚevodov®ho oleje, chlad²c² kapaliny, brzdov® kapaliny a hydraulick®ho 

oleje v posilovaļi Ś²zen². Ve dvojici provŊŚte osvŊtlen² soupravy, parkovac², tlumen§, d§lkov§ 

svŊtla, pracovn² svŊtlomety, smŊrovky a brzdov§ svŊtla. U pŚipojen² zkontrolujte zajiġtŊn² 

kol²ku oje, technickĨ stav vĨvodov®ho hŚ²dele, pŚipojen² kabelu elektrick® instalace 

a pŚipojen² brzdov® hadice. PŚed vĨjezdem mus² bĨt ļist§ SPZ, svŊtla i cel§ souprava. 

V kabinŊ prohl®dnŊte stav paliva, kontrolky osvŊtlen², dob²jen², maz§n² a pŚi j²zdŊ hl²dejte 

teplotu motoru (oleje a chladic² kapaliny). PŚed vĨjezdem se pŚesvŊdļte o ¼plnosti pŚedepsan® 

vĨbavy vozidla. 

 

 

2. Nastaven² obrazovky GPS Trimble CFX-750 

 
     Đkolem je spuġtŊn² dotykov®ho monitoru a na sezn§men² se s ikonami, kter® charakterizuj² 

jednotliv® funkce. PŚi nastaven² pouģijte n§vod k obsluze zaŚ²zen², kterĨ m§te k dispozici 

v kabinŊ traktoru. N§vod k pŚ²stroji je volnŊ pŚ²stupnĨ na internetu. 

 

Zadan® ¼koly: 

a) zapnŊte obrazovku a zkontrolujte z§kladn² nastaven² a indik§tor stavu sign§lu, 

b) nastavte na obrazovce syst®mov® ikony, 

c) nastavte na obrazovce ikony mapov§n², 

d) nastavte na obrazovce ikony aplikace, 

e) nastavte na obrazovce ikony prohl²ģen², 
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f) nastavte na obrazovce ikony informac², 

g) nastavte na obrazovce ikony nav§dŊn². 

 

Postup pŚi cviļen² 

     Po zapnut² obrazovky a kontrole s²ly sign§lu ze sn²man® druģice se seznamte 

s jednotlivĨmi ikonami v nab²dce na jednotlivĨch str§nk§ch displeje. Na s²lu sign§lu m§ vliv 

i zast²nŊn² oblaļnost² pŚ²stŚeġkem nebo jin® zast²nŊn². Orientace v nab²dce jednotlivĨch ikon 

na displeji GPS je dŢleģit§ proto, abyste se je nauļili v pln®m rozsahu technicky i ekonomicky 

vyuģ²vat. 

 

 

3. J²zda podle GPS na pozemku 

 
     Đkolem je vybrat z nab²dky modelŢ nav§dŊn² vhodnĨ model pro danĨ pozemek, kterĨ 

byste mŊli oġetŚit. Potom zad§te z§bŊr stroje, kterĨ m§te v agregaci a kontrolujete na displeji 

bŊhem j²zdy pŚekryt² nebo nedokryt² z§bŊru.  

 

Zadan® ¼koly: 

a) nastavte model AB pŚ²mka nebo A+ , kterĨ vytv§Ś² pŚ²mou linii nav§dŊn², oznaļte bod A na 

zaļ§tku prvn²ho z§bŊru a bod B na konci z§bŊru pŚed ot§ļkou na souvrati, proveŅte tak 

nŊkolik j²zd ļlunkovĨm zpŢsobem, 

b) nastavte model Pivot, kterĨm vytv§Ś²me kruhov® paraleln² j²zdy kolem Pivotu (stŚedu), na 

zaļ§tku j²zdy oznaļte bod A, na konci obvodu pŚed otoļen²m oznaļte bod B a proveŅte 

t²mto zpŢsobem nŊkolik okruhŢ, 

c) nastavte model Identick§ kŚivka a kop²rujte svou j²zdou okraj pole, pŚed prvn²m z§bŊrem 
oznaļte bod A, na konci z§bŊru oznaļte bod B, dalġ² z§bŊry kop²ruj² prvn² z§bŊr, obj²ģŅka 

pŚek§ģky (strom, sloup) nebo jak®koli jin® vyboļen² ze smŊru se nepŚen§ġ² do dalġ²ho 

z§bŊru, 

d) vyzkouġejte nŊkterĨ z ostatn²ch modelŢ nav§dŊn² dle vlastn²ho vĨbŊru ïFree Form (voln§ 

linie), SouvraŠ + AB nebo model nav§dŊn² Adaptivn² kŚivka. 

 

Postup pŚi cviļen²: 

     N§cvik j²zd podle jednotlivĨch vybranĨch modelŢ nav§dŊn² prov§dŊjte podle moģnost² na 

cviļn® louce nebo cviļn®m pozemku s postŚikovaļem naplnŊnĨm ļistou vodou. Uveden§ 

opatŚen² jsou vhodn§ vzhledem k ochranŊ ģivotn²ho prostŚed² a vylouļen² rizika pŚi 

manipulaci s chemickĨmi l§tkami. Pro vlastn² n§cvik j²zdy si nastavte na displej model j²zdy 

podle zadan®ho ¼kolu a pŚedveŅte tak na pozemku nŊkolik paraleln²ch z§bŊrŢ podle tohoto 

modelu. 

 

 

4. N§cvik praktick® j²zdy po pozemku podle GPS 

 
VytvoŚen² pole 

a) na obrazovce Run (provoz) klepnŊte na Field , 

b) po dokonļen² pr§ce na poli klepnŊte na Yes (ano), 

c) vyberte moģnost Create New Field (vytvoŚit nov® pole), 

d) na obrazovce Create New Field proveŅte potvrzen² nebo zmŊnu Pattern Type,(modelu 

nav§dŊn² a Implement Setup (nastaven² parametrŢ n§Śad²), 

e) rozhodnŊte, zda si pŚejete zaznamenat hranice, 
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f) proveŅte potvrzen² nebo zmŊnu jm®na Client (podnik), Farm (stŚedisko), Field (pole) nebo 

Event (ud§lost), kter® se budou pouģ²vat, 

g) v pŚ²padŊ potŚeby zadejte informace o Record Keeping (z§znam dat), napŚ²klad ļ²slo   EPA, 

rychlost vŊtru apod. 

h) s vozidlem v pozici na zaļ§tku z§bŊru nastavte bod A, na konci z§bŊru nastavte bod B, 

pro pŚesun na n§sleduj²c² obrazovku klepnŊte na zelenou ġipku. 

 

Export dat o poli 

     Z§znamy dat o poli se do displeje ukl§daj² automaticky. K tŊmto z§znamŢm patŚ² pokryt² 

aplikace, informace o ud§losti a dalġ² charakteristiky pole. Pro export dat o poli pro prohl²ģen² 

v extern²m poļ²taļi se mohou data pŚen§ġet pŚes USB port, kterĨ je na boku monitoru. 

 
5. Kontroln² ot§zky 

 
1) UveŅte, co znamen§ zkratka GPS a pro jak® ¼ļely toto zaŚ²zen² prvotnŊ vzniklo. 

2) ZdŢvodnŊte jak® je v souļasn® dobŊ nejrozġ²ŚenŊjġ² vyuģit² GPS. 

3) UveŅte s  jakou pŚesnost² dnes pracuje GPS v zemŊdŊlstv². 

4) JakĨ vliv m§ GPS a pŚesn® zemŊdŊlstv² na ochranu pŚ²rody? 

5) UveŅte vyuģit² GPS na ĠS. 

6) Jak® veliļiny mŢģeme d²ky GPS sledovat? 

7) Popiġte pr§ci s tŊmito ¼daji. 

8) JakĨm zpŢsobem je na monitoru signalizov§n silnĨ sign§l? 

9) Kter® modely nav§dŊn² jste pouģili pŚi n§cviku j²zdy podle GPS? 

10) UveŅte pŚenos dat z monitoru v traktoru na pevnĨ poļ²taļ? 

11) VysvŊtlete vyuģit² GPS ve sluģb§ch. 

12) Kter® parametry kontrolujete na pneumatik§ch? 

13) Vyhledejte kontroln² m²sta provozn²ch n§pln². 

14) Popiġte druhy osvŊtlen² vozidla. 

15) Vyjmenujte ovl§dac² prvky v kabinŊ. 

16) Popiġte kontroln² signalizaci v kabinŊ. 

17) Vyjmenujte prvky pŚedepsan® vĨbavy vozidla. 

18) Zkontrolujte a zdŢvodnŊte spr§vn® pŚipojen² a zajiġtŊn² pŚ²pojn®ho vozidla. 

19) VysvŊtlete poģadavky na bezpeļnost pr§ce s postŚikovaļem. 

20) Popiġte postŚikovaļ. 
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N§zev tematick®ho celku: Zapojov§n² strojŢ z§vŊsnĨch a nesenĨch za taģnĨ prostŚedek 

 

Anotace: 
TematickĨ celek seznamuje se zpŢsoby zapojov§n² z§vŊsnĨch a nesenĨch strojŢ za 

traktor. řeġ² z§kladn² dovednosti pŚi zapojov§n² pomoc² tŚ²bodov®ho z§vŊsu, spodn²ho 

z§vŊsu a automatick®ho agroz§vŊsu. DŢraz je kladen na z§sady bezpeļn® pr§ce pŚi 

zapojov§n². 

Kl²ļov§ slova: 

Z§sady bezpeļn® pr§ce, tŚ²bodovĨ z§vŊs, pŚedn² tŚ²bodovĨ z§vŊs, vĨkyvnĨ z§vŊs, 

agroz§vŊs, et§ģovĨ z§vŊs. 

Vstupn² pŚedpoklady: 

Uļivo tematick®ho celku navazuje na znalosti z²skan® v odbornĨch pŚedmŊtech 

technick®ho zamŊŚen² a dovednost² z²skanĨch pŚi praxi. 

Obsah tematick®ho celku: 

1) z§sady bezpeļnosti a ochrany zdrav² pŚi pr§ci 

2) zadn² tŚ²bodovĨ z§vŊs 

3) pŚedn² tŚ²bodovĨ z§vŊs 

4) spodn² z§vŊsy 

5) horn² z§vŊs 

Metodick® postupy a organizace vĨuky: 

VĨklad z§sad bezpeļnosti a ochrany zdrav² pŚi zapojov§n² strojŢ z§vŊsnĨch a nesenĨch, 

praktick® zvl§dnut² pŚipojov§n² strojŢ, popis konstrukce jednotlivĨch zpŢsobŢ zapojen², 

praktick® pŚedveden² zapojov§n² strojŢ. 

PŚedpokl§dan® vĨsledky vĨuky: 

Ģ§k: 

1) vyjmenuje a pŚi pr§ci dodrģuje z§sady bezpeļnosti a ochrany zdrav² pŚi pr§ci, 

2) je schopen popsat a prakticky zapojit nesenĨ stroj, 

3) je schopen popsat a prakticky zapojit stroj pomoc² pŚedn²ho z§vŊsu, 

4) navrhne a prakticky provede vyuģit² spodn²ho z§vŊsu, 

5) vysvŊtl² vyuģit² horn²ho z§vŊsu. 

Liter§rn² zdroje a jin® prameny: 

Bauer, F. a kol.Traktory Praha 2006. ISBN 80-86726-15-0 

Kucht²k, F. Praxe ï uļebnice pro stŚedn² zemŊdŊlsk® odborn® ġkoly. Praha 2001.ISBN 

80-86392-04-X 
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N§zev tematick®ho celku: Zapojov§n² strojŢ z§vŊsnĨch a nesenĨch za taģnĨ 

                                             prostŚedek (uļebn² text) 

 

 

1. Z§sady bezpeļnosti a ochrany zdrav² pŚi pr§ci 

             
     PŚipojen² stroje nebo n§Śad² k taģn®mu prostŚedku se liġ² podle toho, jestli pŚipojovanĨ 

stroj je pŚ²vŊsnĨ, n§vŊsnĨ nebo nesenĨ. PŚ²vŊsnĨ je takovĨ, kterĨ se pŚipojuje za traktor tak, 

ģe hmotnost stroje spoļ²v§ na jeho kolech. N§vŊsnĨ (polonesenĨ) stroj je pŚipojen za traktor 

tak, ģe ļ§st hmotnosti spoļ²v§ na vlastn²ch kolech a ļ§st je nesena traktorem. NesenĨ stroj 

nem§ vlastn² kola k poj²ģdŊn², pŚipojuje se pŚ²mo na traktor, kterĨ nese celou jeho hmotnost. 

     Traktory mohou bĨt vybaveny tŚ²bodovĨm z§vŊsem, z§vŊsem pro pŚ²vŊsy (horn² z§vŊs), 

z§vŊsem pro n§vŊsy (spodn² z§vŊs), z§vŊsem et§ģovĨm, vĨkyvnĨm v§leļkovĨm z§vŊsem, 

pŚedn²m z§vŊsem, popŚ²padŊ dalġ²mi z§vŊsy. Typy strojŢ v souļasnosti pouģ²van® a k taģn®mu 

prostŚedku pŚipojovan® jsou pomŊrnŊ sloģit® a vyģaduj² pln® respektov§n² vġech z§sad 

uv§dŊnĨch v n§vodu vĨrobce a tak® z§sad bezpeļnosti a ochrany zdrav² pŚi pr§ci. 

 

Bezpeļnost pŚi pr§ci: 

 

a) pŚed pŚipojen²m stroje nebo n§Ś§d² k tŚ²bodov®mu z§vŊsu a jeho odpojen²m je nutn® 
nastaven² ovl§dac²ho zaŚ²zen² do polohy, ve kter® je vylouļeno ne¼mysln® spuġtŊn² nebo 

zvednut², 

b) pŚi pouģ²v§n² vnŊjġ²ho ovl§d§n² tŚ²bodov®ho z§vŊsu nevstupovat mezi traktor a pŚipojenĨ 
stroj (n§Śad²), 

c) pŚi pŚepravŊ po pozemn²ch komunikac²ch se zvednutĨm strojem (n§Śad²m) mus² bĨt 
ovl§dac² p§ka tŚ²bodov®ho z§vŊsu mechanicky zablokov§na proti ne¼mysln®mu spuġtŊn², 

d) pŚeprava osob na pŚipojenĨch stroj²ch (n§Śad²ch) je zak§z§na, 

e) vĨvodovĨ hŚ²del mus² bĨt vģdy opatŚen ochrannĨm krytem, 

f) kloubovĨ hŚ²del mus² m²t neporuġenĨ a dobŚe upevnŊnĨ kryt, nasazov§n² kloubov®ho 

hŚ²dele jen pŚi vypnut®m motoru traktoru, 

g) hydraulicky ovl§dan§ zaŚ²zen² lze uv§dŊt do ļinnosti jen v pŚ²padŊ, ģe se nikdo nezdrģuje    
v dosahu pracovn²ho zaŚ²zen², 

h) kloubovĨ hŚ²del upevŔujte z§sadnŊ jen podle pokynŢ uvedenĨch v n§vodu k obsluze, 

i) hydraulick® hadice vedouc² od pracovn²ch hydromotorŢ pŚipojovat pouze k odpov²daj²c²m 
rychlospojk§m, chybnĨm pŚipojen²m vznik§ nebezpeļ² ¼razu. 

  

 

2. Zadn² tŚ²bodovĨ z§vŊs 

        
     Zadn² tŚ²bodovĨ z§vŊs traktorŢ je urļen pro pŚipojov§n² nesenĨch a n§vŊsnĨch strojŢ. 

Traktory rŢzn® vĨkonov® tŚ²dy jsou vybaveny z§vŊsy rŢzn® kategorie, kter® se od sebe liġ² 

rozmŊry. Hlavn² rozmŊry tŚ²bodovĨch z§vŊsŢ jsou normalizov§ny vĨrobci traktorŢ 

a zemŊdŊlskĨch strojŢ. 

     Zadn² tŚ²bodovĨ z§vŊs se skl§d§ ze dvou spodn²ch ramen hydrauliky a tŚet²ho vzpŊrn®ho 

bodu. Spodn² rameny jsou taģn§ a jedno z nich je vĨġkovŊ pŚestaviteln®. U tŚet²ho vzpŊrn®ho 

bodu lze mŊnit jeho d®lku. Dalġ² ļ§st² je zvedac² v§lec (pŚ²moļarĨ hydromotor), kterĨ 

zajiġŠuje zved§n² n§Śad². 
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                                                           Ļ§sti zadn²ho tŚ²bodov®ho z§vŊsu 
 

 

                                          

                        vzpŊrnĨ bod          

 

                         

                        ramena 

                        zvedac²ho  

                        ¼stroj² 

 

                         

                        zvedac² v§lec 

 

 

                                       doln² t§hla              upevnŊn² doln²ch t§hel 

 

 

                                                 Zadn² tŚ²bodovĨ z§vŊs traktoru John Deere 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3. PŚedn² tŚ²bodovĨ z§vŊs 

 

     PŚedn² tŚ²bodovĨ z§vŊs je urļen k pŚipojov§n² ļelnŊ nesenĨch nebo n§vŊsnĨch 

zemŊdŊlskĨch strojŢ. Skl§d§ se z horn²ho t§hla a p§ru sklopnĨch doln²ch ramen. Horn² t§hlo 

pŚedn²ho z§vŊsu je d®lkovŊ pŚestaviteln®. 
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     PŚedn² tŚ²bodovĨ z§vŊs 

 
 

     Konstrukce pŚedn²ho tŚ²bodov®ho z§vŊsu 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

4. Spodn² z§vŊsy 

 

     Mezi spodn² z§vŊsy patŚ² vĨkyvnĨ z§vŊs, pevnĨ z§vŊsnĨ ļep (Piton Fix), agroz§vŊs 

kombinovanĨ se spodn²m z§vŊsem a et§ģovĨ z§vŊs. NejļastŊji se pouģ²v§ vĨkyvnĨ z§vŊs, 

kterĨ je upevnŊn na pŚedn²m konci otoļnŊ, aby se jeho zadn² ļ§st mohla pohybovat v cel® 

ġ²Śce konzoly. Zasunut²m omezovac²ch kol²kŢ do pŚ²sluġnĨch otvorŢ je moģnĨ pouze 

omezenĨ boļn² pohyb z§vŊsu.     

  

                                                      

 


